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Daten der Servomotoren
bei 25° C Umgebungstemperatur -
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Erlduterungen zu den Definitionen und Abkiirzungen )
Motor strom fritt eine Antmagnetisierung ein. Summe aus Wicklungs- (Anker-)wider-

(1) Die Nennleistung P, ist die Leistung
des Motors im Dauerbetrieb

(2) Das maximale Drehmoment M, und
der maximale Dauerstrom |, bei niedrigen
Drehzahlen gelten im Drehzahlbereich
zwischen 1 und 100 min"'. Bei blockiertem
Motor gilt das statische Stillstandsmoment
MS =0.7 M,

(3) Nennmoment My, Nenndrehzahi n,,,
Nennstrom I, [A] geben den Arbeitspunkt
an, bei dem der Motor seine Nennieistung
abgibt.

(4) Bei Strémen oder Stromimpulsen groBer
oder gleich dem Entmagnetisierungs-

(5) Die Leerlaufdrehzahl ist die héchste
Drehzahl des Motors, bei der nur noch ein
geringes Drenmoment geliefert wird.

(6) Das Tragheitsmoment J,, beriicksichtigt
alle rotierenden Massen des Motors: Welle,
Anker, Kollektor und Kugellager. Bei den
Tachomotoren auch Anker und Kollektor des
Tachos.

(7) Die Drehmomentenkonstante K. defi-
niert das Drehmoment pro Ampere Anker-
strom.

(8) Die Spannungskonstante K ist die
Gegen-EMK des Motors bei 1.000 min™'.

(9) Der AnschluBwiderstand R, ist die

stand R, und Biirstenwiderstand Rg.
Diese Werte beziehen sich auf eine Tempe-
ratur von 25 °C.

(10) Die mechanische Zeitkonstante t,,
gibt die Zeit an, mit der — bei konstanter
AnschluBspannung —63,2% der Enddreh-
zahl erreicht wird.

(11) Die Verlustmomente des Motors setzen
sich aus den drehzahiabhangigen D&mp-
fungsverlusten M, (beispielsweise durch
Wirbelstréme) und den drehzahlunabhéngi-
gen Reibungsdrehmomenten M, (bei-
spielsweise Lager- und Biirstenreibung)
zusammen.

(12) Die thermische Widerstands-
konstante © gibt den Temperaturanstieg
pro Watt ohm'scher Verlustleistung an.

Die Bedingungen: Luftzirkulation um den
Motor und das Anflanschen des Motors an
eine Flache, deren Warmeabfuhrvermégen
mindestens dem einer Aluminiumplatte von
250 mm x 250 mm x 12,5 mm entspricht.
(13) Die elektrische Zeitkonstante t, gibt
die Zeit an, in der nach Anlegen einer Span-
nung an den blockierten Motor 63,2% des
Nennstroms erreicht werden.

Tachogenerator

(15) Die Spannungskonstante gibt die
generierte Spannung bei 1.000 min"' an.
(16) Lastwiderstand R, siehe untenstehen-
de Empfehlung fur Tachofilter.
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Tachogenerator Zul. Radial- und Axialbelastung
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(17) Oberwellenanteil

Die Anzahl der Lamellen erzeugen eine
Wechseispannung, die der Tachogleichspan-
nung Uberlagert ist. Der hier angegebene
Wert gibt den Scheitelwert dieser Wechsel-
spannung im prozentualen Verhaltnis zur
Gleichspannung an, gemessen bei 1.000
min’'.

(18) Der Temperatur-Koeffizient bezeichnet
die prozentuale Anderung der Spannungs-
konstanten pro 1°C Temperaturerhdhung.




Bestellbeispiel
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So finden Sie Ihre
Antriebslosung

Auf den folgenden Seiten finden
Sie alle technischen Angaben zu
Gleichstrom-Servomotoren mit

Ab Seite 18 sind ausfihriich die
technischen Daten von Sicher-
heitsbremsen, Drehgebern,
Getrieben und Wellen-Naben-
Verbindungen aufgefiihrt.

Bestellbeispiel

In den Datentabellen sind die Be-
stellnummern fir Servomotoren
in der Standard-Austattung aufge-
fihrt. Die Austattungsvarianten
und Anbaumd@glichkeiten geben
Sie uns in der nachfolgenden
Schlusselnummer entsprechend
der nebenstehenden Codierung

Servomotor in
Sonderausstattung

Ausstattungs- und
Anbauvarianten

E 644 C-MGB-K
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Motorart

und GroBe
Wicklung

Motor mit
Tachogenerator
Kennbuchstabe der

Fertigungsserie ]

KihlluftanschluB 3

Ausstattungsvarianten
0 = Standard
Anbauvarianten
Sicherheitsbremsen:

(NN
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0 = ohne
Lagegeber

0 = ohne
Strichzahlen fur Drehaeber

0 = ohne

Variante der Motor B-Seite

4und héher = kundenspezifische
Ausfuhrungen. Diese Zahl wird
im Angebot bzw. in der Auf-

an. . o
tragsbestatigung aufgefihrt.
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Kabelfarben und Polung
Drehrichtung mit Blick auf das
A-Wellenende im Uhrzeigersinn
Motor: rot  (+) schwarz(—)
Tacho: blau (+) weiB (=)

Luft-EinlaB- und Luft-AuslaBbohrungen sind
mit Messingstopfen verschiossen.

Hinweis: Wenn Motor- und Tacholeitung gemeinsam verlegt werden, muB die Tacho-
leitung abgeschirmt werden. Wir empfehlen die Verwendung unseres Motorkabels
BN 8802 (2 x 1,0 mm? geschirmt, 2 x 0,25 mm? geschirmt und 6 x 0,25 mm?) oder
57.212 (3 x 1,0 mm?und 2 x 0,5 mm? geschirmt).



