Предисловие

Спасибо за выбор POWTRAN PI130 Series Frequency Inverter. Этот продукт, сделанный POWTRAN, основан на годах опыта в профессиональном производстве и продаже, и разработанный для разнообразия промышленного машинного оборудования, вентилятора и водного модуля диска насоса и IF мощный модуль шлифования.

Это руководство предоставляет пользователю соответствующие меры предосторожности на установке, операционной установке параметра, аварийном диагнозе, регламентном техобслуживании и безопасном использовании. Для обеспечения корректной установки и эксплуатации преобразователя частоты, тщательно считайте это руководство прежде, чем установить его.

Для любой проблемы при использовании этого продукта свяжитесь со своим локальным дилером, авторизованным этой компанией, или непосредственно свяжитесь с этой компанией, наши профессионалы рады служить Вам.

Конечные пользователи должны содержать это руководство и сохранить его хорошо для будущего обслуживания и ухода и других случаев приложения. Для любой проблемы в гарантийном сроке заполните гарантийную карту и отправьте факсом его нашему уполномоченному дилеру.

Содержание этого руководства подвержено изменениям без предшествующего уведомления. Для получения последней информации посетите наш веб-сайт.

Для большей информации о продукте посетите: <http://www.powtran.com> <http://www.powtran.com/>
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Гарантийная карта
-119 -
Контроль главы 1 и техника безопасности

Инверторы частоты POWTRAN были протестированы и осмотрены перед тем, чтобы оставлять фабрику. После покупки проверьте, поврежден ли ее пакет из-за небрежной транспортировки, и если спецификации и модель продукта согласовываются с Вашими требованиями порядка. Для любой проблемы свяжитесь, Ваша локальная переменная авторизовала дилера POWTRAN, или непосредственно свяжитесь с этой компанией.

1-
1. Контроль после распаковки

Ж Проверьте, содержит ли тот контейнер упаковки этот модуль, одно руководство и одну гарантийную карту.

Ж Проверьте шильду на стороне инвертора частоты, чтобы гарантировать, что продуктом, который Вы получили, является правильный, который Вы заказали.

1-
1-1. Инструкции относительно шильды

Модель инвертора
►

Спецификация входной мощности
►

Спецификация выходной мощности
►

Производство S.N.
►

1-1-2. Образцовое обозначение

PI 130
0R4 G 1

Уровень 1 входного напряжения: однофазные 220 В 2: трехфазные 220 В

Функция продукта кодирует G: Стандартная загрузка

Номинальная выходная мощность 0R4: 0.4 кВт

1-
2. Техника безопасности

Техника безопасности в этом руководстве разделена на следующие две категории:

Опасность: опасности, вызванные отказом выполнить требуемую эксплуатацию, могут привести к серьезному повреждению тела или даже смерти;

Опасности Caution:the, вызванные отказом выполнить требуемую эксплуатацию, могут привести к умеренной ране или легкой травме и повреждению оборудования;

Процесс

Ввести

Объяснение

Прежде
установка
A
Опасность

★
Когда распаковка, если система управления с водой, пропущенные части или поврежденный компонент найдены, не устанавливает!

★
Если упаковка списка не соответствует настоящему имени, не устанавливайте!

★
Мягко несите с осторожностью, иначе существует риск повреждения оборудования!

★
Не используйте поврежденный драйвер или инвертор частоты с пропущенными частями, иначе существует риск травмирования!

★
Не используйте руку для касания компонентов системы управления, иначе существует риск электростатического повреждения!

Когда
установка
A
Опасность

★
Установите модуль на объектах металлического или огнезащитного состава; далеко от горючего материала. Отказ сделать так может вызвать огонь!

★
Никогда не скручивайте монтажные болты компонентов оборудования, особенно болт с красной меткой!

A
Примечание:

★
Не позволяйте выводам, или винты попадают в драйвер. Иначе, который может нанести ущерб драйверу!

★
Сохраните драйвер установленным в месте, где меньше вибрации, избегите прямого солнечного света.

★
Когда два или больше конвертера будут установлены в корпусе, обратите внимание на местоположение установки, гарантируйте хороший эффект рассеяния тепла.

При проводном соединении
A
Опасность

★
Должен выполнить руководство этого руководства, любая конструкция должна выполняться профессиональным электриком, иначе был бы неожиданный риск!

★
Выключатель должен быть установлен между инвертором и источником питания разделить их, иначе это может вызвать огонь!

★
Проверьте, является ли питание состоянием нулевой энергии перед проводным соединением, иначе существует риск удара током!

★
Инвертор должен быть заземлен правильно согласно стандартным спецификациям, иначе существует опасность поражения электрическим током!

★
Никогда не подключайте входную мощность к выходным клеммам инвертора (U, V, W). Обратите внимание на то, что метка терминалов,

Процесс

Ввести

Объяснение

неправильно не подключайте провода! Иначе, который может нанести ущерб драйверу!

★
Гарантируйте, что распределительная линия соответствует региональным стандартам безопасности требований EMC. Диаметр используемого провода должен обратиться к рекомендациям этого руководства. Иначе это может вызвать несчастный случай!

★
При соединении с тормозным резистором тормозной резистор должен быть подключен к положению между терминалами (P, RB) инвертора

Прежде
подача питания
A
Примечание:

★
Подтвердите, является ли напряжение входной мощности тем же как номинальное напряжение инвертора; соединение проводом положений входных клемм (R, S, T) и выходные клеммы (U, V, W) корректно или нет; и обратите внимание на то, что, если существует короткое замыкание в периферийной схеме, подключенной к драйверу, если связанные строки трудны, иначе это может нанести ущерб драйверу!

★
Не должны выполнять тест выдерживаемого напряжения ни для какой части инвертора, этот продукт был протестирован перед тем, чтобы оставлять фабрику. Иначе это может вызвать несчастный случай!

A
Опасность

★
Защитная панель инвертора должна закрыться, прежде включаются.

Иначе это может вызвать удар током!

★
Проводное соединение всех внешних аксессуаров должно выполнить руководство этим руководством, правильно соединяющим проводом в соответствии с методами канального соединения, описанными в этом руководстве. Иначе это может вызвать несчастный случай!

После
подача питания
A
Опасность

★
Не открывайте защитную панель после подачи питания. Иначе существует риск удара током!

★
Не касайтесь драйвера и периферийных схем влажными руками. Иначе существует риск удара током!

★
Не касайтесь никаких терминалов ввода и вывода инвертора. Иначе существует риск удара током!

★
Инвертор автоматически выполняет испытание на безопасность для внешней сильной электрической схемы на ранних стадиях подачи питания, поэтому никогда не касается терминалов драйвера (U, V, W) или моторных терминалов, иначе существует риск удара током!

★
Если необходимо идентифицировать параметры, обратите внимание на опасность раны во время моторного вращения. Иначе это может вызвать несчастный случай!

★
Не изменяйте параметры производителя инвертора. Иначе это может нанести ущерб этому модулю!

Во время
эксплуатация
A
Опасность

★
Не касайтесь охлаждающего вентилятора и разрядного резистора для чувства температуры. Иначе это может вызвать записи!

★
Непрофессиональному персоналу не разрешают обнаружить сигнал при работе. Выполнение так может вызвать персональный

Процесс

Ввести

Объяснение

рана или повреждение этого модуля!

A
Примечание:

★
Когда инвертор работает, необходимо избежать, чтобы объекты попали в этот модуль. Иначе нанесите ущерб этому модулю!

★
Не запускайте/останавливайте драйвер путем переключения контактора включения - выключения. Иначе нанесите ущерб этому модулю!

★ не выполняют восстановления и обслуживание для живого электрического оборудования. Иначе существует риск удара током!

Когда
поддержание
A
Опасность

★
Восстановления и задача по техобслуживанию могут быть выполнены только, когда напряжение инвертора ниже, чем AC36V, обычно который является спустя две минуты после выключения. Иначе остаточный заряд от конденсатора нанес бы телесные повреждения!

★
Персоналу профессионала Non-well-trained не разрешают выполнить восстановления и обслуживание инвертора. Выполнение так может нанести телесные повреждения или повреждение этого модуля!

★
После замены инвертора должны быть восстановлены установки параметров, все сменные разъемы могут управляться только в случае выключения!

1-
3. Меры предосторожности

Нет.

Ввести

Объяснение

1

Моторный контроль изоляции

Выполните моторный контроль изоляции, впервые используют, повторное использование после отъезда неиспользованного в течение долгого времени, а также обычная проверка, для предотвращения повреждения инвертора из-за отказа изоляции обмотки двигателя. Проводное соединение между двигателем и инвертором должно быть разъединено, рекомендуется, чтобы 500-вольтовый мегомметр типа напряжения был принят, и сопротивление изоляции должно быть не меньше, чем 5MQ.

2

Моторная тепловая защита

Если номинальная мощность выбранного двигателя не соответствует инвертор, особенно когда оцененное питание инвертора больше, чем двигатель, оцененный питание, несомненно, скорректирует моторные значения параметров защиты в инверторе или установит тепловое реле перед двигателем для моторной защиты.

3

Работайте на основе промышленной частоты

Этот инвертор может предоставить (0Hz 400 Гц) выходную частоту, Если пользователь обязан достигать 50 Гц или больше, рассмотрите износостойкость своих механических устройств.

4

Колебания механического устройства

С выходной частотой инвертора можно встретиться механическая резонансная точка устройства загрузки, можно установить параметр частоты перехода в инверторе для предотвращения случая.

Нет.

Ввести

Объяснение

5

Моторное тепло и шум

Выходное напряжение инвертора является волной PWM, которая содержит определенное количество гармоник, таким образом, повышение температуры, шум и вибрация автосалона небольшое выше, чем эксплуатация промышленной частоты частоты.

6

Выходная сторона с пьезорезистором или конденсатором для улучшения коэффициента мощности

Вывод инвертора является волной PWM, если пьезорезистор для молниезащиты или конденсатор для улучшения коэффициента мощности установлены в выходной стороне, которые легко вызывают инвертор мгновенный сверхток или даже наносят ущерб инвертору. Не используйте.

7

Контактор или переключатель используются в терминалах ввода/вывода инвертора

Если контактор установлен между источником питания и инвертором, контактору не позволяют запустить/остановить инвертор. Обязательно должен использовать контактор для управления инвертором, запускают/останавливают, интервал не должен составлять меньше чем один час. Частая зарядка и разряд могут уменьшить срок службы конденсатора инвертора. Если контактор или переключатель оборудованы между выходными клеммами и двигателем, инвертор должен быть превращен включения - выключения без выходного состояния, иначе которые легко ведут для повреждения к модулю инвертора.

8

Используйте кроме номинального напряжения

Серийный инвертор PI не подходит для использования вне допустимого рабочего напряжения, описанного в этом руководстве, которые легко наносят ущерб частям в инверторе. Если необходимо, используйте соответствующий преобразователь для изменения напряжения.

9

Никогда не изменяйте 3-вводов фазы на 2-вводов фазы

Никогда не изменяйте 3 фазоинвертора серии PI на 2-фазовый для приложения. Иначе это будет вести, чтобы неправильно функционировать или повредить к инвертору.

10

Защита от перенапряжения молнии

Серийный инвертор оборудован устройством защиты от перегрузки по току молнии, таким образом, это имеет способность самозащиты к индукции молнии. Для области, где молния является частой, пользователь должен также установить дополнительную защиту перед инвертором.

11

Большая высота и

снижение нормы

приложение

Когда инвертор используется в высоте областей более чем 1000 м, он требуется, чтобы уменьшать частоту, потому что разреженный воздух уменьшит охлаждающийся эффект инвертора. Консультируйтесь с нашим техническим специалистом для получения дополнительной информации о приложении.

12

Специальное использование

Если пользователь должен использовать методы кроме предложенной монтажной схемы, предоставленной в этом руководстве, такие как общая шина DC, консультируйтесь с нашим техническим специалистом.

13

Меры предосторожности для избавления фрагмента от инвертора

Это может взорваться, когда электролитические конденсаторы на основной и печатной плате записаны. Когда горящие пластмассовые части, это может произвести токсичные газы. Расположение как промышленные отходы.
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О нас

адаптивный двигатель

1) Стандартный адаптивный двигатель должен быть четырехполюсным асинхронным асинхронным двигателем клетки белки. Кроме упомянутых двигателей, выберите инвертор согласно моторному номинальному току.

Нет.

Ввести

Объяснение

2)
Охлаждающий вентилятор и шахта ротора для двигателя неинвертора коаксиально подключены, вентилятор, охлаждающий эффект, уменьшен, когда скорость вращения уменьшена, поэтому, когда моторные работы в перегревающихся случаях, сильный вытяжной вентилятор должен быть модифицирован или двигатель неинвертора замены с двигателем инвертора;

3)
Инвертор имеет встроенный адаптивные моторные стандартные параметры, согласно фактической ситуации, идентифицируйте моторные параметры или соответственно измените значения по умолчанию, чтобы попытаться встретить фактическое значение, иначе это будет влияние эксплуатации и производительность защиты;

4)
Когда короткое замыкание кабеля или внутреннего двигателя активирует предупреждение инвертора, даже бомбя. Поэтому во-первых выполните тест короткого замыкания изоляции для начальной установки двигателя и кабеля, регламентное техобслуживание часто также должно выполнить такой тест. Обратите внимание на то, что части, которые будут протестированы и инвертор, должны быть разъединены полностью при тестировании.

15

Другие

1)
Никогда не подключайте питание переменным током к выводу инвертора

терминалы (U, V, W).

2)
Правильно фиксируйте и заблокируйте панель перед включением, так как

избегать повреждать личную безопасность из-за внутренних плохих конденсаторов.

3)
Никогда не выполняйте проводное соединение, проверку и другие операции

после того, как питание включено.

4)
Не касайтесь платы внутренней линии и ее компонентов во избежание риска удара током после того, как этот модуль будет приводиться в действие,

5)
Не касайтесь платы внутренней линии и любых частей после выключения и в течение пяти минут после того, как индикаторная лампа клавиатуры выходит, необходимо использовать инструмент, чтобы подтвердить, что внутренний конденсатор был разряжен полностью, иначе существует опасность удара током.

6)
Статическое электричество тела серьезно повредит внутренние Полевые МОП-транзисторы, и т.д., если не будет мер антистатической защиты, не касайтесь печатной платы и внутреннего устройства IGBT рукой, иначе это может вызвать неправильное функционирование.

7)
Клемма заземления инвертора (E или Ф) должна быть заземлена твердо согласно условиям Национальной Электробезопасности и другим соответствующим стандартам. Не закрывайтесь (выключаются) путем получения по запросу переключателя, и только отключают питание до моторной эксплуатации остановки.

8)
Это требуется, чтобы добавлять дополнительное входное прикрепление фильтра так

соответствовать стандартам CE

1-4. Объем приложений

Ж
Этот инвертор только относится к типичному промышленному трехфазному AC асинхронный двигатель.

Ж
Этот инвертор может только использоваться в тех случаях, распознанных этой компанией,

неутвержденное использование может привести к огню, удару током, взрыву и другим несчастным случаям.

Ж Если инвертор используется в таком оборудовании (например: оборудование для подъема людей, систем авиации, оборудования обеспечения безопасности, и т.д.), и его неправильное функционирование может привести к телесному повреждению или даже смерти. В этом случае консультируйтесь с производителем для своего приложения.

Только хорошо обученному персоналу можно разрешить управлять этим модулем, тщательно считать инструкции относительно безопасности, установки, эксплуатации и обслуживания перед использованием. Безопасная работа этого модуля зависит от надлежащего транспорта, установки, эксплуатации и обслуживания! Спецификации Стандарта главы 2
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1. Технические характеристики
Пункты

Спецификации

эксплуатация

терминал

Встроенный PID

Легкий понять систему управления с обратной связью для управления процессом.

Автоматическое регулирование напряжения (AVR)

Автоматически поддержите постоянное выходное напряжение, когда напряжение электросети изменится

Выполнение

метод

Клавиатура/терминал/коммуникация

Частота

установка

Общие 8 режимов постановки корректурного знака частоты: цифровое, аналоговое напряжение / текущий, многоскоростной и последовательный порт.

Сигнал запуска

Передайте выполненный выполненный Реверс

Входной сигнал

Многоскоростной

Самое большее с 16 скоростями может быть установлен (выполненный при помощи многофункциональных терминалов или программы)

Многоступенчатый

ускорение

На большей части 2-этапного ускорения может быть установлен (выполненный при помощи многофункциональных терминалов)

Чрезвычайная ситуация

остановиться

Контроллер прерываний выведен

Wobbulate выполнен

Управление процессом выполнено

Выполнение бега трусцой

Низкоскоростное выполнение

Выполнение

Отказ сброшен

Когда функция защиты активна, можно автоматически или вручную сбросить состояние отказа.

Сигнал обратной связи PID

Включая DC 0 к 10V/0 к 20mA

Выходной сигнал

Выполнение

состояние

Моторный дисплей состояния, передайте, инвертируйте, программа рабочее состояние.

Вывод Fault

Релейная способность контакта AC 250V/7A

Аналоговый выход

Аналоговый выход с 1 путем, 9 сигналов могут быть выбраны, такие как частота, текущая, напряжение и другой, диапазон выходного сигнала (DC 0 к 10V/0 к 20mA).

Выходной сигнал

Вывод с 2 путями, существует 8 сигналов каждый путь

Выполненная функция

Предельная частота, частота перехода, подсовывает компенсацию, защиту реверсирования, автоматическую настройку, управление PID

Торможение постоянного тока

Встроенный PID регулирует тормозной ток для обеспечения достаточного тормозного момента ни под какой перегрузкой по току.

Рабочий канал команды

Три канала: панель эксплуатации, терминалы управления и последовательный порт. Они могут быть переключены через множество путей.

Пункты

Спецификации

Источник частоты

Общие 8 источников частоты: цифровое, аналоговое напряжение, аналоговый текущий, многоскоростной и последовательный порт. Они могут быть переключены через множество путей.

Входные терминалы

Введены 5 цифровых входных терминалов, совместимых с активным PNP или NPN. 2 терминала Аналогового входа

Выходные клеммы

Терминалы цифрового выхода (биполярный вывод); одна релейная выходная клемма; 2 терминала аналогового выхода соответственно для дополнительного диапазона (0 к 20mA или 0 - 10 В), они могут привыкнуть к установленной частоте, выходной частоте, скорости и другим физическим параметрам.

Функция защиты

Защита инвертора

Защита от перенапряжения, защита пониженного напряжения, защита от перегрузки по току, защита от перегрузок, перегревает защиту, защиту останова сверхтока, защиту останова повышенного напряжения, внешний отказ, ошибку связи, отклонения сигнала обратной связи PID.

Дисплей температуры IGBT

Дисплеи текущий температурный IGBT

Мгновенный перезапуск выключения питания

Меньше чем 15 миллисекунд: непрерывная эксплуатация.

Больше чем 15 миллисекунд: автоматическое обнаружение частоты вращения двигателя, мгновенный перезапуск выключения питания.

Скорость начинает отслеживать метод

Инвертор автоматически отслеживает частоту вращения двигателя после того, как это запустится

Функция защиты параметра

Защитите параметры инвертора путем установки пароля администратора и декодирования

Дисплей

Светодиод

Клавиатура

Выполнение

сообщение

Объекты мониторинга включая: рабочая частота, установленная частота, выходной ток, напряжение на шине DC, выходное напряжение, фактическая частота вращения двигателя, значение устанавливающего PID, значение обратной связи PID, ввела терминальное состояние, состояние выходной клеммы, аналоговое значение AI1, аналоговое значение AI2, текущий этап многоскоростных, закручивает установленное значение и т.д.

Ошибка

сообщение

Самое большее сохраните 3 сообщения об ошибках, и время, тип, напряжение, текущее, частота и терминальное состояние, могут быть запрошены, когда отказ происходится.

Светодиодный дисплей

Параметры дисплея

Блокировка ключа и функциональный выбор

Это может заблокировать все ключи для предотвращения неправильного употребления.

Communica

- tion

RS485

Полностью изолированный коммуникационный модуль RS485 может связаться с главным компьютером.

2-
3. Размерности

Вид и размер монтажных отверстий
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1: Нижняя часть терминалов покрывает 2: панель 3 Operation: верхняя крышка Терминалов 6: Шильда 7: Вентиляционный канал вставлен

8: Фиксация holes2-
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3-1. Серия 1.
 1M2 PI130
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Уровень источника питания

Ввести

Питание (KW)

Однофазные 220 В

G

0.4 к 0,75

3-фазовые 220 В

G

0.4 к 0,75
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3-2. Схема размера клавиатуры

Схема размера JP130:
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Клавиатура главы 3
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l. Keyboarddescription

Принципиальная схема клавиатуры

3-
2. Индикаторы клавиатуры

Флаг Indicator

Имя

Значение

Индикатор состояния

FWD

Передайте ходовой огонь

ON означает, что инвертор вперед работает.

ВЕРСИЯ

Обратный ходовой огонь

ON означает, что инвертор является обратной работой.

Гц

Индикатор частоты

Модуль частоты инвертора

A

Текущий индикатор

Текущий модуль инвертора

Корреспонденция, которая символы светодиодных дисплеев и символы/цифры следующие:
Цифровой

дисплей

область

Дисплей
буквы
Соответствующий
буквы
Дисплей
буквы
Соответствующий
буквы
Дисплей
буквы
Соответствующий
буквы
0
0

/
1

P
2

3
3

4
4

5
5

Б
6

1
7

В
8

3
9

R
A

b
B
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Состояние дисплея и процессы эксплуатации

Описание: возвратитесь к меню второго уровня из дважды косвенного меню путем нажатия клавиши PRG или клавиши ENTER. Различие между этими двумя ключами: нажмите ENTER, чтобы возвратить меню второго уровня и сохранить настройку параметров перед возвратом, и автоматически передать следующему функциональному коду; нажмите PRG, чтобы возвратиться непосредственно к меню второго уровня, не сохранить настройку параметров и возвратиться к текущему функциональному коду.
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Пример 1: восстановите заводскую настройку

В дважды косвенном состоянии меню, если параметр не имеет мигающего бита, это означает, что функциональный код не может быть изменен, возможные причины включают:

1)
Функциональный код не может использоваться для изменения параметров. Такой как фактические параметры обнаружения, выполненные рекордные параметры.

2)
Функциональный код не может быть изменен в рабочем состоянии, может быть изменен только после того, как этот модуль остановлен.

Как просмотреть параметры состояния

На остановке или выполненном состоянии, управляйте клавишей SHIFT для отображения множества параметров состояния соответственно. Выбор дисплея параметра зависит от функционального кода F6.01 (выполненный параметр), и F6.02 (остановите параметр).

В состоянии остановки существует 10 выполненных состояний, можно установить в дисплей или не вывести на экран их: установленная частота, напряжение на шине, DI ввел состояние, состояние вывода DO, настройки PID и обратную связь PID, аналоговый вход напряжение AI1, аналоговый вход напряжение AI2, и переключает и выводит на экран выбранный параметр путем нажатия клавиши в надлежащем порядке.

В выполненном состоянии существует 16 выполненных состояний, можно установить в дисплей или не вывести на экран их: рабочая частота, установленная частота, напряжение на шине, выходное напряжение, выходной ток, выходная мощность, выходной крутящий момент, DI ввел состояние, состояние вывода DO, аналоговый вход напряжение AI1, аналоговый вход напряжение AI2, линейная скорость, настройки PID и обратная связь PID, и т.д., их дисплей зависит от функционального кода F6.01 и переключатель, и выведите на экран выбранный параметр путем нажатия клавиши в надлежащем порядке.

Инвертор выключается и затем включается снова, выведенные на экран параметры являются выбранными параметрами перед выключением питания.

3-
4-1. Установки пароля

Инвертор имеет защиту паролем, когда Y0.01 является ненулевым значением, которое является паролем пользователя, защита паролем вступит в силу, когда Вы выйдете от функционального кода

редактируя состояние, нажмите клавишу PRG снова, это выведет на экран "
", необходимо войти корректный

пароль пользователя прежде, чем ввести обычные меню, в других отношениях недоступные.

Для отмены функции защиты паролем во-первых введите правильный пароль к доступу и затем установите Y0.01 в 0.

3-
4-2. Моторный параметр автоматическая настройка

Выберите рабочий режим векторного управления, необходимо точно ввести параметры шильды двигателя, прежде чем эксплуатация инвертора, инвертор частоты PI130 будет соответствовать стандартные моторные параметры согласно параметрам шильды; векторный метод управления очень зависит от моторных параметров для получения хорошей производительности управления, точные параметры управляемого двигателя должны требоваться

Автоматические настраивающие шаги моторного параметра следующим образом (Возьмите асинхронный двигатель в качестве примера):

Во-первых выберите источник команды как управление клавиатурой (F0.04=0). тогда введите следующие параметры согласно фактическим моторным параметрам (выбор основан на текущем двигателе):


Если двигатель может полностью расцепить свою загрузку, выберите 1 (асинхронный моторный параметр всесторонняя автоматическая настройка) для b0.11, и затем нажмите клавишу RUN на панели клавиатуры:

Если двигатель НЕ может полностью расцепить свою загрузку, выберите 2 (асинхронный моторный параметр статическая автоматическая настройка) для b0.11, и затем нажмите клавишу RUN на панели клавиатуры, инвертор автоматически вычислит двигатель после параметров:

[image: image12.wmf] 

 
Ввод в действие главы 4

[image: image13.png]



Выберите управление mannei

(установка F0.00)

<^F0. 0
векторное управление
Сконфигурируйте правильно моторные параметры b0.01 b0.05 группе
0 дюймов
V/F
управление
2
Выберите соответствующее ac/deceleration время (установка F0.05, F0.06)
1
1
r
Выберите команду выполнения
Моторный параметр автоматический настраивающий отказ (установка b0.11)
w
канал (установка F0.04)
Щ
1
Выберите соответствующую команду частоты (установка F0.02)
r
Выберите соответствующее ac/deceleration время (установка F0.05/F0.06)


\
r
Выберите моторный режим запуска (установка F3.00)
Л
r
Запустите двигатель, чтобы выполнить, наблюдать явление, если аварийный, обратитесь к поиску и устранению неисправностей.
НЕТ
Достигните required^*"
Эффект ^control?

ДА

Конец

Во-первых подтвердите, что напряжение питания входа переменного тока должно быть в оцененном диапазоне входного напряжения инвертора прежде, чем подключить источник питания к инвертору.

Подключите источник питания к R, S и терминалы T инвертора.

Выберите соответствующий метод управления эксплуатации.

Параметр функции главы 5

5-1. Группировка меню

Параметры функции инвертора PI130 сгруппированы функцией, существует d0 группа, группа F0 группе Fb, группе E0 группе E3, b0 группа, y0 группа y1 группе, группе L0, в общей сложности 21 группе. Каждая функциональная группа включает несколько функциональных кодов.

F группа и группа E являются параметрами основной функции, d группа контролирует параметры функции, и b группа является моторными параметрами.

Чтобы эффективнее выполнить защиту параметра, инвертор обеспечивает защиту паролем функционального кода. y0.00 используется для установки пароля защиты параметров, можно ввести в меню параметра только после приписывания правильного пароля под режимом параметров функции. Защита паролем отменена, когда y0.00 установлен в 00000.

Группа L0 является параметрами функции фабрики, у пользователей нет доступа к группе параметров.

Таблица "Change" параметра функции, свойства изменения (т.е., позволить ли изменение или не и условия изменения) и описание символа следующие:

"★": указывает, что значение параметра не может быть изменено, когда инвертор работает;

"•": указывает, что значение параметра является фактическим измеренным значением, не может быть изменен;

"☆": указывает, что значение параметра может быть изменено, когда инвертор

выполнение или остановилось;

“▲”: "Параметры фабрики", запретите, что пользователь действует;

” -”: указывает, что заводская настройка параметра не ни один, или значение не определено.
Ссылка

страница

Кодекс

Название группы параметра

Функциональное описание

d0

Контроль функциональной группы

Контроль частоты, текущей, и т.д.

46

F0

Группа основной функции

Установка Frequency, режим управления, ускорение и время торможения

47

F1

Входная группа терминалов

Аналоговые и цифровые функции ввода

53

F2

Группа выходных клемм

Функции аналогового и цифрового выхода

57

F3

Запустите и остановите контрольную группу

Запустите и остановите параметры управления

60

F4

Контрольная группа V/F

V/F управляют параметрами

61

F5

Векторная контрольная группа

Векторные параметры управления

64

Ссылка

страница

Кодекс

Название группы параметра

Функциональное описание

F6

Клавиатура и дисплейная группа

Установить ключ и вывести на экран параметры функции

65

F7

Вспомогательная функциональная группа

Установить Бег трусцой, частоту перехода и другие вспомогательные параметры функции

67

F8

Отказ и группа защиты

Установить параметры защиты и отказ

70

F9

Группа параметра связи

Установить функцию связи MODBUS

73

FA

Закрутите контрольную группу

Устанавливать параметры под режимом управления крутящего момента

75

Fb

Группа оптимизации Control

Устанавливать параметры оптимизации производительности управления

76

E0

Контрольная группа Wobbulate

Установка параметров функции Wobbulate

77

E1

Многоскоростная контрольная группа

Многоскоростная установка

78

E2

Контрольная группа PID

Устанавливать Встроенные параметры PID

80

E3

Виртуальный DI, виртуальная группа DO

Виртуальная установка IO

83

b0

Моторная группа параметров

Устанавливать моторный параметр

87

y0

Функциональная группа управления кодом

Пароль пользователя, установка параметра инициализации

88

y1

История отказа ищет группу

Информация о текущих, прежних или первых двух отказах

89

Группа 5-1-1.d0 - Контролирующий функцию

Нет.

Кодекс

Название параметра

Функциональное описание

Самый маленький

модуль

Изменение

Ссылка

страница

0.
d0.00

Выполнение

частота

Инвертор текущая частота эффективной выходной мощности

0.01 Гц

•

46

1.
d0.01

Установленная частота

Инвертор текущая фактическая частота установки

0.01 Гц

•

46

2.
d0.02

Напряжение на шине DC

Обнаруженное значение для напряжения на шине DC

1 В

•

46

Нет.

Кодекс

Название параметра

Функциональное описание

Самый маленький

модуль

Изменение

Ссылка

страница

3.
d0.03

Выходное напряжение инвертора

Напряжение эффективной выходной мощности инвертора

1 В

•

46

4.
d0.04

Выходной ток инвертора

Текущая эффективная выходная мощность инвертора

0.1 А

•

46

5.
d0.05

Выходная мощность инвертора

Питание эффективной выходной мощности инвертора

0.1 кВт

•

46

6.
d0.06

Крутящий момент вывода Inverter

Эффективная выходная мощность инвертора закручивает процент

1%

•

46

7.
d0.07

Входное состояние терминала

Входное состояние терминала

-

•

46

8.
d0.08

Состояние выходной клеммы

Состояние выходной клеммы

-

•

46

9.
d0.09

Аналоговое значение AI1

Аналоговое значение входного напряжения AI1

0.01 В

•

47

10.
d0.10

Аналоговое значение AI2

Аналоговое значение входного напряжения AI2

0.01 В

•

47

11.
d0.11

Панель

потенциометр

напряжение

Потенциометр панели, устанавливающий значение напряжения

0.01 В

•

47

12.
d0.12

Моторная действительная скорость

Проезжайте фактическую рабочую скорость

1 об/мин

•

47

13.
d0.13

Значение устанавливающего PID

Установка процента значения под режимом корректировки PID

1%

•

47

14.
d0.14

Значение обратной связи PID

Процент значения обратной связи под режимом корректировки PID

1%

•

47

15.
d0.15

Текущий этап многоскоростных

Текущий этап многоскоростных

-

•

47

16.
d0.16

Зарезервированный

17.
d0.17

Температура модуля инвертора

0 к 100.0°C

0.1 C

•

47

18.
d0.18

Версия программного обеспечения

Номер версии программного обеспечения DSP

-

•

47

Нет.

Кодекс

Название параметра

Функциональное описание

Самый маленький

модуль

Изменение

Ссылка

страница

19.
d0.19

Кумулятивное время выполнения этого модуля

0 к 65535-му

1 ч

•

47

20.
d0.20

Значение устанавливающего крутящего момента

Наблюдайте крутящий момент команды набора под режимом скорости или закрутите режим управления

0.1%

•

47

5-1-2. F0 Group - Основная функция

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

21.
F0.00

Режим управления

0: Вектор потока разомкнутого цикла управляет 1: Зарезервированный 2: V/F управляют 3: управление крутящим моментом

2

★
48

22.
F0.01

Установленная частота клавиатуры

0.00 Гц к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
48

23.
F0.02

Частота

команда

выбор

0: установка 1 клавиатуры: Аналоговая установка 2 AI1: Аналоговая установка 3 AI2: установка потенциометра Панели

4: Установка 5 AI1 + AI2: многоскоростная установка 6 эксплуатации: установка 7 управления PID: Удаленный

коммуникационная установка

0

☆
48

24.
F0.03

Клавиатура и терминальная установка UP/DOWN

0: Допустимый, и сбой питания инвертора с хранением данных 1: Допустимый, и сбой питания инвертора без хранения данных 2: установка UP/DOWN недопустима

3: Допустимый при выполнении, недопустимый, когда остановка

0

☆
49

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

25.
F0.04

Канал источника команды

0: Канал команды клавиатуры

1: Терминальный канал команды

2: Канал команды Communication

0

★
50

26.
F0.05

Ускоряющее время 1

0.1 к 3 600,0 с

Зависит

на

модели

☆
50

27.
F0.06

Время торможения 1

0.1 к 3 600,0 с

Зависит

на

модели

☆
50

28.
F0.07

Поставщик услуг

частота

установка

1.0 к 15.0 кГц

Зависит

на

модели

☆
51

29.
F0.08

Максимум

вывод

частота

10.00 к 400.00 Гц

50.00 Гц

★
51

30.
F0.09

Частота верхнего предела, устанавливающая исходный выбор

0: Установка (F0.10) Keyboard

1: Аналоговая установка 2 AI1: Аналоговая установка 3 AI2: многоскоростная установка 4: Удаленный

коммуникации, устанавливающие Примечание: Опцию 1 - 4, значение установки 100%, соответствуют максимальной выходной частоте

0

☆
51

31.
F0.10

Рабочий верхний предел частоты

F0.11 к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
52

32.
F0.11

Рабочий нижний предел частоты

0.00 Гц к F0.10 (рабочий верхний предел частоты)

0.00 Гц

☆
52

33.
F0.12

Выполнение

направление

выбор

0: значение по умолчанию 1: напротив 2: реверс запрещен

0

★
52

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

34.
F0.13

Выбор функции AVR

0: Недопустимый 1: полные допустимые 2: только недопустимый во время замедления

1

☆
52

5-1-3. F1 Group - Входные терминалы

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

35.
F1.00

Терминал DI1 функциональный выбор

0: Никакая функция 1: Передайте выполненный 2: Реверс работает 3: трехпроводное управление эксплуатацией

1

★
53

36.
F1.01

Терминал DI2 функциональный выбор

2

★
53

37.
F1.02

Терминал DI3 функциональный выбор

4: Передайте Бег трусцой 5: Обратный Бег трусцой 6: инкремент установки Frequency (UP)

7: Установка Frequency

8

★
53

38.
F1.03

Терминал DI4 функциональный выбор

9

★
53

39.
F1.04

Терминал DI5 функциональный выбор

декремент (DOWN) 8: Свободная остановка 9: Отказ сброшен

4

★
53

40.
F1.05

Зарезервированный

10: Внешний отказ введен

11: Изменение частоты

ясные настройки

12: Многоскоростной

терминал 1

13: Многоскоростной

терминал 2

14: Многоскоростной

терминал 3

15: Многоскоростной

терминал 4

16: Акр/замедление

выбор времени

17: Команда Control

терминал переключателя

18: Акр/замедление

запрещенный

19: Пауза управления PID 20: пауза Wobbulate (останавливается в частоте тока),

21: Wobbulate сброшен

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

(возвраты к центральной частоте)

22: Управление крутящим моментом запрещено

23: Настройки изменения частоты временно очищаются

24: Остановите DC, тормозящий 25: Зарезервированный

41.
F1.06

Терминальный режим работы управления

0: Двухпроводное управление типом 1

1: Двухпроводное управление типом 2

2: Трехпроводное управление типом 1

3: Трехпроводное управление типом 2

0

★
55

42.
F1.07

Уровень изменения

терминал

/ВНИЗ

частота

инкремент

0.01 к 50.00Hz/s

0.50Hz/s

☆
56

43.
F1.08

Нижний предел AI1

0.00 В к F1.10

0.00 В

☆
56

44.
F1.09

Установка нижнего предела AI1

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
56

45.
F1.10

Верхний предел AI 1

F1.08 к 10.00 В

10.00 В

☆
56

46.
F1.11

Установка верхнего предела AI 1

- 100,0% к 100,0%

100.0%

☆
56

47.
F1.12

Время фильтра AI1 введено

0,00 с к 10,00 с

0,10 с

☆
56

48.
F1.13

Нижний предел AI2

0.00 В к F1.15

0.00 В

☆
57

49.
F1.14

Установка нижнего предела AI2

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
57

50.
F1.15

Верхний предел AI2

F1.13 к 10.00 В

10.00 В

☆
57

51.
F1.16

Установка верхнего предела AI2

- 100,0% к 100,0%

100.0%

☆
57

52.
F1.17

Время фильтра AI2

0,00 с к 10,00 с

0,10 с

☆
57

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

ввод

53.
F1.18

Времена переключающейся фильтрации количества

1 - 10

5

☆
57

54.
F1.19

Селекция мод терминала DI

0x000 к 0x1FF

000

☆
57

5-1-4. F2 Group - Выходные клеммы

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

55.
F2.00

Выбор вывода MO1

0: Никакой вывод 1: Двигатель вперед

1

☆
57

56.
F2.01

Зарезервированный

выполнение

2: Моторный реверс

57.
F2.02

Зарезервированный

выполнение

3: Вывод Fault

4: Уровень частоты

обнаружение fDt
вывод

5: Частота

прибытие

6: Нулевая скорость, работающая 7: прибытие частоты Верхнего предела 8: прибытие частоты Нижнего предела 9 - 10: Зарезервированный

58.
F2.03

Релейный выходной выбор

1

☆
57

59.
F2.04

Выбор вывода AO1

0: Рабочая частота 1: Установленная частота 2: Выходной ток 3: Выходной крутящий момент 4: Выходная мощность 5: Выходное напряжение 6: Аналоговый вход AI1 оценивает 7: Аналоговый вход AI2 оценивает 8: Выполненная скорость 9 - 10: Зарезервированный

0

☆
58

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

60.
F2.05

AO 1 вывел нижний предел

0.0% к F2.07

0.0%

☆
59

61.
F2.06

Нижний предел соответствует выводу AO 1

0.00 В к 10.00 В

0,00 В

☆
59

62.
F2.07

Верхний предел вывода AO1

F2.05 к 100,0%

100.0%

☆
59

63.
F2.08

Верхний предел соответствует выводу AO 1

0.00 В к 10.00 В

10.00 В

☆
59

64.
F2.09 к F2.10
Зарезервированный

65.
F2.14

Активный терминал D0

состояние

выбор

0x00 к 0x1 F

00

☆
59

5-1-5. F3 Group - Запускают и останавливают управление

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

66.
F3.00

Запустите рабочий режим

0: Непосредственно запуск

1: Отслеживание скорости

перезапуск

2: Первое торможение DC и затем запускается

0

★
60

67.
F3.01

Запустите начальную частоту

0.00 к 10.00 Гц

0.50 Гц

☆
60

68.
F3.02

Время задержки для начальной частоты

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
60

69.
F3.03

Тормозной ток прежде запускается

0.0 к 150,0%

0.0%

☆
60

70.
F3.04

Длительность торможения прежде запускается

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
60

71.
F3.05

Остановите селекцию мод

0: Остановка замедления 1: Свободная остановка

0

☆
60

72.
F3.06

Начальная частота торможения остановки

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

0.00 Гц

☆
61

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

73.
F3.07

Время ожидания торможения остановки

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
61

74.
F3.08

Остановите тормозной ток DC

0.0 к 150,0%

0.0%

☆
61

75.
F3.09

Остановите длительность торможения DC

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
61

5-1-6. F4 Group - управление V/F
Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

76.
F4.00

Установка кривой V/F

0: линейные V/F изгибаются 1: многоточечная кривая V/F

2: квадратные V/F изгибаются 3:1.75 th питание кривая V/F

4:1.25th питание кривая V/F

0

★
62

77.
F4.01

Повышение крутящего момента

0.0%: автоматическое повышение крутящего момента

0.1% к 30,0%

0.0%

☆
62

78.
F4.02

Сокращение повышения крутящего момента

0.0% к 50,0% (относительно номинальной частоты двигателя)

20.0%

★
62

79.
F4.03

Частотная точка V/F 1

0.00 Гц к F4.05

0.00 Гц

★
63

80.
F4.04

Напряжение V/F указывает 1

0.0% к 100,0%

0.0%

★
63

81.
F4.05

Частотная точка V/F 2

F4.03 к F4.07

0.00 Гц

★
63

82.
F4.06

Напряжение V/F указывает 2

0.0% к 100,0%

0.0%

★
63

83.
F4.07

Частотная точка V/F 3

F4.05 к b0.04 (оцененная моторная частота)

0.00 Гц

★
63

84.
F4.08

Напряжение V/F указывает 3

0.0% к 100,0%

0.0%

★
63

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Промах V/F

85.
F4.09

компенсация

предел

0.0 к 200,0%

0.0%

☆
64

5-1-7. F5 Group - Векторная контрольная группа

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

86.
F5.00

Цикл скорости пропорциональное усиление 1

От 0 до 100

20

☆
64

87.
F5.01

Время интеграла цикла скорости 1

0.01 к 10,00 с

0,50 с

☆
64

88.
F5.02

Переключение частоты нижней точки

0.00 Гц к F5.05

5.00 Гц

☆
64

89.
F5.03

Цикл скорости пропорциональное усиление 2

От 0 до 100

15

☆
64

90.
F5.04

Время интеграла цикла скорости 2

0.01 к 10,00 с

1.00

☆
64

91.
F5.05

Переключение частоты звездного часа

F5.02 к F0.08 (максимальная выходная частота)

10.00 Гц

☆
64

92.
F5.06

Промах VC

компенсация

коэффициент

50 к 200,0% (оцененный текущий инвертор)

100%

☆
65

93.
F5.07

Закрутите установку верхнего предела

0.0 к 200%

150%

☆
65

5-1-8. F6 Group - Клавиатура и дисплей
Нет.

Кодекс

Параметры

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

94.
F6.00

Ключ STOP/RST останавливает функциональный выбор

0: только активный для снабжения управления панелями

1: Допустимый и для управления панелью и для терминального управления

2: Допустимый и для управления панелью и для

управление связью 3: Допустимый для всех режимов управления

0

☆
65

Нет.

Кодекс

Параметры

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

95.
F6.01

Рабочий выбор параметров дисплея состояния

0 к 0xFFFF BIT0: Рабочая частота

BIT1: Установленная частота BIT2: Напряжение на шине BIT3: Выходное напряжение BIT4: Выходной ток BIT5: Рабочая скорость BIT6: Выходная мощность BIT7: Выходной крутящий момент BIT8: значение устанавливающего PID

BIT9: значение обратной связи PID

BIT10: Входное состояние терминала

BIT11: состояние BIT12 Выходной клеммы: Аналоговое значение AI1

BIT13: Аналоговое значение AI2

BIT14: Текущий этап многоскоростного BIT15: Закрутите установленное значение.

03FF

☆
66

96.
F6.02

Остановите выбор параметров дисплея состояния

1 к 0x3FF BIT0: Установленная частота BIT1: Напряжение на шине BIT2: Входное состояние терминала

BIT3: состояние Выходной клеммы

BIT4: значение устанавливающего PID

BIT5: значение обратной связи PID

BIT6: Аналоговое значение AI1

BIT7: Аналоговое значение AI2

BIT8: Текущий этап

многоскоростной

BIT9: Крутящий момент установлен

0FF

☆
66

Нет.

Кодекс

Параметры

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

значение.

BIT10 к BIT15: зарезервированный

97.
F6.03

Коэффициент дисплея скорости

0.1 к 999,9%

100.0%

☆
66

98.
F6.04 к F6.07
Зарезервированный

5-1-9. F7 Group - Вспомогательная функция

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

99.
F7.00

Бег трусцой рабочая частота

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

5.00 Гц

☆
67

100.
F7.01

Бег трусцой рабочее ускоряющее время

0.1 к 3 600,0 с

Зависит от моделей

☆
67

101.
F7.02

Бег трусцой рабочее время торможения

0.1 к 3 600,0 с

Зависит от моделей

☆
67

102.
F7.03

Ускоряющее время 2

0.1 к 3 600,0 с

Зависит от моделей

☆
67

103.
F7.04

Время торможения 2

0.1 к 3 600,0 с

Зависит от моделей

☆
67

104.
F7.05

Частота перехода

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

0.00 Гц

☆
67

105.
F7.06

Частотный диапазон перехода

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

0.00 Гц

☆
67

106.
F7.07

Доступность частоты перехода во время ac/deceleration процесса

0: Недопустимый 1: допустимый

0

☆
68

107.
F7.08

F orward/reverse мертвая зона вращения

0.0 к 3 600,0 с

Зависит от моделей

☆
68

108.
F7.09

Клеммы питания рабочая защита

0: Клеммы питания

0

☆
69

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

выбор

выполнение

команда

Недопустимый

1: Питание

терминалы

выполнение

команда

Допустимый

109.
F7.10

Значение обнаружения уровня FDT

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
69

110.
F7.11

Значение обнаружения гистерезиса FDT

0.0 к 100,0% (уровень FDT)

5.0%

☆
69

111.
F7.12

Частота достигает ширины обнаружения

0.0 к 100,0% (Установленная частота)

0.0%

☆
70

112.
F7.13

Торможение порогового напряжения

115.0 к 140,0% (стандартное напряжение на шине)

120.0%

☆
70

5-1-10. F8 Group - Отказ и защита
Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

113.
F8.00

Автоматический уровень ограничения тока

100 - 200%

160%

☆
70

114.
F8.01

Осенний уровень частоты при ограничении тока

0.00 к 100.00Hz/s

10.00Hz/s

☆
71

115.
F8.02

Выбор действия ограничения тока

0: Всегда допустимый 1: недопустимая Постоянная скорость

0

☆
71

116.
F8.03

Моторная перегрузка

защита

выбор

0: ПРОЧЬ

1: нормальный двигатель (с низкоскоростной компенсацией)

2: двигатель инвертора (без низкоскоростной компенсации)

2

★
71

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

117.
F8.04

Моторная текущая защита от перегрузок

20.0% к 120,0% (оцененный моторный ток)

100.0%

☆
72

118.
F8.05

Защита останова повышенного напряжения

0: Отключите 1: включить

0

☆
72

119.
F8.06

Напряжение защиты останова повышенного напряжения

110 - 150% (220-вольтовый ряд)

115%

☆
72

120.
F8.07

Количество автоматического отказа сброшено

От 0 до 3

0

☆
72

121.
F8.08

Автоматический отказ сбросил установку интервала

0.1 к 100,0 с

1,0 с

☆
72

122.
F8.09

Убывающая частотная точка мгновенного сбоя питания

70.0 к 110,0% (стандартное напряжение на шине)

80.0%

☆
73

123.
F8.10

Осенний уровень частоты при мгновенном сбое питания

0.00Hz/s к F0.08 (максимальная выходная частота)

0.00Hz/s

☆
73

5-1-11. F9 Group - Параметр связи
Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

124.
F9.00

Коммуникационная установка скорости в бодах

0: 1200 бит/с 1: 2400 бит/с 2: 4800 бит/с 3: 9600 бит/с 4: 19200 бит/с 5: 38400 бит/с

3

☆
73

125.
F9.01

Настройки четности битов данных

0: никакая четность (N, 8, 1) для RTU

1: даже четность (E, 8, 1) для RTU

2: отрицательная четность (O, 8, 1) для RTU

3: никакая четность (N, 8, 2) для RTU

4: даже четность (E, 8, 2) для RTU

1

☆
73

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

5: отрицательная четность (O, 8, 2) для RTU

6: никакая четность (N, 7, 1) для ASCII

7: даже четность (E, 7, 1) для ASCII

8: отрицательная четность (O, 7, 1) для ASCII

9: никакая четность (N, 7, 2) для ASCII

10: даже четность (E, 7, 2) для ASCII

11: отрицательная четность (O, 7, 2) для ASCII

12: никакая четность (N, 8, 1) для ASCII

13: даже четность (E, 8, 1) для ASCII

14: отрицательная четность (O, 8, 1) для ASCII

15: никакая четность (N, 8, 2) для ASCII

16: даже четность (E, 8, 2) для ASCII

17: отрицательная четность (O, 8, 2) для ASCII

126.
F9.02

Коммуникационный адрес этого модуля

1 - 247, 0 для широковещательного адреса

1

☆
74

127.
F9.03

Коммуникационная задержка ответа

От 0 до 200 мс

5 мс

☆
74

128.
F9.04

Коммуникационное время отказа тайм-аута

0.0 (Недопустимый); 0.1 к 100,0 с

0,0 с

☆
74

129.
F9.05

Выбор формата передачи данных

0: нестандартный протокол 1 MODBUS: стандартный протокол 2 MODBUS: ASCII

0

☆
75

130.
F9.06

Обработка ошибки передачи

0: Сигнальная и свободная остановка 1: Никакое предупреждение и не продолжает работать

2: Никакое предупреждение и остановка в выбранном режиме (под

1

☆
75

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

только режим управления связью)

3: Никакое предупреждение и остановка в выбранном режиме (под всеми режимами управления)

131.
F9.07

Обработка ответа передачи

0: Операции записи ответили

1: Операции записи не ответили

0

☆
75

5-1-12. FA Group - управление Крутящим моментом

Нет.

Кодекс

Параметр

имя

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

132.
FA 00

Крутящий момент, устанавливающий селекцию мод

0: Установка (FA.01) 1 Keyboard: Аналоговая установка 2 AI1: Аналоговая установка 3 AI2: установка потенциометра Панели

4: Аналоговая установка 5 AI1+AI2: установка крутящего момента мультисегмента

6: Установка удаленных связей

Примечание: Опция 1 - 6, 100% относительно двух раз номинального тока инвертора

0

☆
75

133.
FA 01

Крутящий момент набора клавиатуры

- 200,0% к 200,0% (номинальный ток инвертора)

50.0%

☆
76

5-1-13. Fb Group - оптимизация Control
Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

134.
Fb.00

Точка сверхтока программного обеспечения

4 - 2000 А

Зависит от моделей

★
76

135.
Fb.01

Точка пониженного напряжения программного обеспечения

0 - 500 В

Зависит от моделей

★
76

136.
Fb.02

Точка повышенного напряжения программного обеспечения

300 - 800 В

Зависит от моделей

★
76

137.
Fb.03

Низкочастотная пороговая точка подавления колебания

От 0 до 500

5

☆
76

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

138.
Fb.04

Высокочастотная пороговая точка подавления колебания

От 0 до 500

100

☆
76

139.
Fb.05

Амплитудное предельное значение подавления колебания

От 0 до 10 000

5000

☆
77

140.
Fb.06

Частота разграничения высокочастотной и низкой частоты подавления колебания

0.00 Гц к F0.08 (максимальная выходная частота)

12.50 Гц

☆
77

141.
Fb.07

Колебание

подавление

0: допустимый 1: недопустимый

1

☆
77

142.
Fb.08

Выбор PWM

0: Режим PWM 1 1: режим PWM 2 2: режим PWM 3

0

★
77

143.
Fb.09

Энергосберегающий

выбор

0: OFF 1. Автоматический

0

★
77

144.
Fb.10

Время мертвой зоны

2 - 5

Зависит от моделей

★
77

5-1-14. E0 Group - управление Wobbulate

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

145.
E0.00

Диапазон Wobbulate

0.0 к 100,0% (относительно установки частоты)

0.0%

☆
78

146.
E0.01

Внезапный частотный диапазон перехода

0.0 к 50,0% (относительно амплитуды Wobbulate)

0.0%

☆
78

147.
E0.02

Время нарастания Wobbulate

0.1 к 3 600,0 с

5,0 с

☆
78

148.
E0.03

Осеннее время Wobbulate

0.1 к 3 600,0 с

5,0 с

☆
78

5-1-15. E1 Group - Многоскоростное управление
Нет.
Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

театральный defaul

Изменение

Ссылочная страница

149.
E1.00

Многоскоростной 0

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
78

150.
E1.01

Многоскоростной 1

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
78

Нет.
Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика defaul

Изменение

Ссылочная страница

151.
E1.02

Многоскоростные 2

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
78

152.
E1.03

Многоскоростные 3

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

153.
E1.04

Многоскоростные 4

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

154.
E1.05

Многоскоростные 5

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

155.
E1.06

Многоскоростные 6

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

156.
E1.07

Многоскоростные 7

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

157.
E1.08

Многоскоростные 8

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

158.
E1.09

Многоскоростные 9

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

159.
E1.10

Многоскоростные 10

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

160.
E1.11

Многоскоростные 11

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

161.
E1.12

Многоскоростные 12

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

162.
E1.13

Многоскоростные 13

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

163.
E1.14

Многоскоростные 14

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

164.
E1.15

Многоскоростные 15

- 100.0 к 100,0%

0.0%

☆
79

5-1-16. E2 Group - управление PID
Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

165.
E2.00

Исходный выбор установки PID

0: Установка (E2.01) Keyboard

1: Установка 2 аналоговый канал AI1: установка 3 Аналоговый канал AI2: Панель

установка 4 потенциометра: установка Удаленных связей

5: Многоскоростная установка

0

☆
80

166.
E2.01

Клавиатура задала установку PiD

0.0 к 100,0%

50.0%

☆
81

167.
E2.02

Обратная связь PID

0: Аналоговый канал

0

☆
81

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

исходный выбор

Обратная связь AI1 1: обратная связь Аналогового канала AI2 2: обратная связь потенциометра Панели

3: Обратная связь AI1-AI2 4: обратная связь Удаленных связей

5: Обратная связь AI1+AI2 6: MAX (я AI1 |,

1 AI2 |)

7: МИН (| AI1 |,

Я AI2 |)

168.
E2.03

Выбор вывода PID

0: Вывод PID положителен 1: вывод PID отрицателен

0

☆
81

169.
E2.04

Пропорциональное усиление

(KP)

0.00 к 100,00

1.00

☆
81

170.
E2.05

Время интеграции

(Ti)

0.01 к 10,00 с

0,10 с

☆
81

171.
E2.06

Дифференциальное время (Td)

0.00 к 10,00 с

0,00 с

☆
81

172.
E2.07

Отбор периода

(T)

0.01 к 100,00 с

0,10 с

☆
82

173.
E2.08

Предел отклонения управления PID

0.0 к 100,0%

0.0%

☆
82

174.
E2.09

Значение обнаружения разъединения обратной связи

0.0 к 100,0%

0.0%

☆
83

175.
E2.10

Время обнаружения разъединения обратной связи

0.0 к 3 600,0 с

1,0 с

☆
83

5-1-17. E3 Group - виртуальный DI, виртуальный DO
Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

176.
E3.00

Функция VDI1

От 0 до 25

0

★
83

177.
E3.01

Функция VDI2

От 0 до 25

0

★
83

178.
E3.02

Функция VDI3

От 0 до 25

0

★
83

179.
E3.03

Функция VDI4

От 0 до 25

0

★
84

180.
E3.04

Функция VDI5

От 0 до 25

0

★
84

181.
E3.05

Активный режим VDI

Цифра модулей: Виртуальный VDI1

Цифра десятков: Виртуальный VDI2

Сотни цифры: Виртуальный VDI3

00000

★
84

182.
E3.06

Установка состояния VDI

Цифра Vnits: Виртуальная цифра TVeDnIt1housands: цифра Tenu: ’'Виртуальный VDI2

Сотни цифры: Виртуальный VDI3

11111

★
84

183.
E3.07

Функция AI1_DI

V к 25

0

★
85

184.
E3.08

Функция AI2_DI

V к 25

0

★
85

185.
E3.09

Панель

От 0 до 25

0

★
85

186.
E3.10

Режим AI_DI

Цифра модулей: AI1 0: активный 1 высокого уровня: низкий уровень активная цифра Десятков: AI2 (то же как цифра модулей) Сотни цифры: Панель

000

★
85

187.
E3.11

Вывод VDO1

От 0 до 10

0

☆
86

188.
E3.12

Вывод VDO2

От 0 до 10

0

☆
86

189.
E3.13

Вывод VDO3

От 0 до 10

0

☆
86

190.
E3.14

Вывод VDO4

От 0 до 10

0

☆
86

191.
E3.15

Вывод VDO5

От 0 до 10

0

☆
86

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

192.
E3.16

VDO допустимое состояние

Цифра модулей: VDO1 0: положительная логика 1: цифра Десятков отрицательной логики: VDO2 (то же как цифра модулей) Сотни цифры: VDO3 (то же как модули

00000

☆
86

193.
E3.17

VDO1 задерживают время

0.0 к 3600,0 с

0,0 с

☆
86

194.
E3.18

VDO2 задерживают время

0.0 к 3 600,0 с

0,0 с

☆
86

195.
E3.19

VDO3 задерживают время

0.0 к 3 600,0 с

0,0 с

☆
86

196.
E3.20

VDO4 задерживают время

0.0 к 3 600,0 с

0,0 с

☆
86

197.
E3.21

VDO5 задерживают время

0.0 к 3 600,0 с

0,0 с

☆
86

Группа 5-1-18.b0 - Моторные параметры

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

198.
b0.00

Тип инвертора

0: Машина G-типа; 1: Зарезервированный

0

★
87

199.
b0.01

Расчетное моторное питание

0.4 к 900.0 кВт

Зависит от моделей

★
87

200.
b0.02

Расчетное моторное напряжение

0 - 460 В

Зависит от моделей

★
87

201.
b0.03

Расчетный моторный ток

0.1 к 2000.0 А

Зависит от моделей

★
87

202.
b0.04

Расчетная моторная частота

0.01 Гц к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

★
87

203.
b0.05

Расчетная частота вращения двигателя

0 - 36000 об/мин

Зависит от моделей

★
87

204.
b0.06

Моторное сопротивление статора

0.001 к 65,5350

Зависит от моделей

☆
87

205.
b0.07

Моторное сопротивление ротора

0.001 к 65,5350

Зависит от моделей

☆
87

Нет.

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

206.
b0.08

Моторный статор и индуктивность ротора

0.1 к 6553.5 мГн

Зависит от моделей

☆
87

207.
b0.09

Моторный статор и ротор взаимная индуктивность

0.1 к 6553.5 мГн

Зависит от моделей

☆
87

208.
b0.10

Моторный ток при отсутствии нагрузки

0.01 к 655.35 А

Зависит от моделей

☆
87

209.
b0.11

Моторный параметр автоматическая настройка

0: никакая эксплуатация 1: Моторные параметры всесторонняя автоматическая настройка

2: Моторные параметры статическая автоматическая настройка

0

★
88

Группа 5-1-19.y0 - Функциональное управление кодом

Фабрика

значение по умолчанию

Ссылка

страница

Нет.
Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

0: никакая эксплуатация 1: Восстановление

значения по умолчанию

210.
y0.00

Восстановление параметра функции

2: Ясная история отказа 3: Параметры резервного копирования 4: Восстановление от резервного копирования

0

★
88

211.
y0.01

Пароль пользователя

От 0 до 65 535

0

★
89

Группа 5-1-20.y1 - поиск истории Отказа
Нет.
Кодекс

Название параметра

Установка

диапазон

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

212.
y1.00

Тип первых двух отказов

От 0 до 22

0

•

89

213.
y 1.01

Тип первого отказа

От 0 до 22

0

•

89

214.
y1.02

Тип текущего отказа

От 0 до 22

0

•

89

215.
y1.03

Рабочая частота текущего отказа

0.00 Гц

•

90

216.
y1.04

Выходной ток текущего отказа

0.0 А

•

90

Нет.
Кодекс

Название параметра

Установка

диапазон

Фабрика

значение по умолчанию

Изменение

Ссылка

страница

217.
y1.05

Напряжение на шине текущего отказа

0V

•

90

218.
y1.06

Входное состояние терминала текущего отказа

0

•

90

219.
y1.07

Состояние выходной клеммы текущего отказа

0

•

90

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Управление вектором потока разомкнутого цикла

0

F0.00

Режим управления

Зарезервированный

1

2

★
Управление V/F

2

Управление крутящим моментом

3

Выберите рабочий режим инвертора:

0: управление вектором потока разомкнутого цикла: относится к этому, управление вектором потока разомкнутого цикла подходит для высокоэффективных приложений общего назначения, где кодер, PG не установлен, инвертор, может только управлять одним двигателем. Такой как станки, центрифуги, машины волочения проволоки, литьевые машины и другие загрузки.

1: Зарезервированный

2: Управление V/F: подходящий для приложений, что требование меньшей точности регулировки, такой как вентиляторы, насосы и другие загрузки. Это может используемый для случаев, что один инвертор управляет многократными двигателями.

3: Управление крутящим моментом: подходящий для приложений, что требование меньшей точности регулировки крутящего момента, такой как рана, рисование и другие случаи. В режиме управления крутящего момента частота вращения двигателя определена моторной загрузкой, ее скорость ускорения и замедления больше не определяется временем торможения инвертора.

Примечание: управление вектором потока разомкнутого цикла и управление крутящим моментом должны выполнить моторную автоматическую настройку во-первых.

F0.01

Установленная частота клавиатуры

0.00 Гц к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
Когда команда частоты выбрана как "Установка Клавиатуры", функциональное кодовое обозначение является начальным значением частоты инвертора цифровая установка.

Клавиатура цифровая установка

0

Аналоговая установка AI1

1

Аналоговая установка AI2

2

Выбор команды Frequency

Установка потенциометра панели

3

0

F0.02

Установка AI1 + AI2

4

☆
Многоскоростная установка эксплуатации

5

Установка управления PID

6

Установка удаленных связей

7

Выберите каналы ввода команд частоты инвертора, существует восемь видов данных частотных каналов:

0: Установка Keyboard: для достижения путем изменения функции кодируют F0.01 "значение" установленной частоты клавиатуры.

1: Аналоговая установка AI1

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

2: Аналоговая установка 3 AI2: установка потенциометра Панели

Относится к этому, частота определена терминалами аналогового входа, инвертор PI 130 оборудован стандартными двухсторонними терминалами аналогового входа (AI1, AI2), напряжение AI1/AI2 и текущий дополнительный (0V к 10V/0mA к 20mA), это может быть переключено перемычками JP2 и JP3 на панели управления. Соответствующее отношение между AI 1, значением входного напряжения AI2 и целевой частотой может быть установлено через код функции F1 пользователем.

Напряжение аналогового входа потенциометра панели 0V к 10 В

4: Аналоговая установка AI1 + AI2: относится к этому, частота установлена терминалами аналогового входа.

Примечание: когда аналоговый AI1/AI2 выбран как 0 к 20mA ввод, соответствие напряжения 20mA составляет 10 В

5: Многоскоростная установка эксплуатации: когда многоскоростной режим установки эксплуатации будет выбран, инвертор будет работать в многоскоростном режиме. Выберите текущий этап посредством установки многоскоростных терминальных комбинаций группы F1; определите рабочую частоту текущего этапа через параметры группы E1.

6: Установка управления PID: когда режим установки управления PID будет выбран, инвертор будет работать в режиме управления PID. В этой точке необходимо установить группу E2 "группа функции PID".

Рабочая частота инвертора является значением частоты после того, как функция PID будет применена. Где значения на PID, данном источник, данный количество и источник обратной связи, и т.д. Отошлите к введению группы E2 "функцию PID".

7: Установка удаленной связи: команда частоты установлена главным компьютером посредством коммуникации. Для получения дополнительной информации обратитесь к протоколу связи группы F9.

допустимый, и сбой питания инвертора с хранением данных

0

F0.03

Клавиатура и терминальная установка UP/DOWN

допустимый, и сбой питания инвертора без хранения данных

1

0

☆
Недопустимая установка UP/DOWN

2

Допустимый при выполнении, недопустимый, когда остановка

3

Установите частоту через клавиатуру ▲ и ▼ ключи и введите термин inals UP/DOWN (частота, устанавливающая декремент установки инкремента/частоты) функция, установка может быть объединена с другими каналами установки частоты. Особенно настройка выходной частоты требуется после завершения процесса ввода в действие в системе управления 0: допустимый, и сбой питания инвертора с хранением данных можно установить команду частоты, что значение установленной частоты сохранено после инвертора со сбоем питания. установленная частота будет восстановленный частоте при последнем выключении питания когда выключение питания инвертора и включение питания снова.

1: допустимый, и сбой питания инвертора без хранения данных можно установить команду частоты, что значение установленной частоты не сохранено после инвертора со сбоем питания.

Изменение

2: Установка UP/DOWN недопустима, клавиатура ▲ и ▼ ключи и входные терминалы, функция UP/DOWN недопустима.

3: Клавиатура набора ▲ и ▼ ключи и терминал функция UP/DOWN, устанавливающая как допустимая при выполнении, клавиатура набора ▲ и ▼ ключи и входная установка UP/DOWN терминалов как не, сохраняет когда остановка.

Примечание: после того, как пользователь восстанавливает значение по умолчанию параметров функции инвертора, набора значений частоты клавиатурой и входными терминалами, функция UP/DOWN является значением заводской настройки.

Канал команды клавиатуры

0

F0.04

Канал источника команды

Терминальный канал команды

1

0

★
Канал команды Communication

2

Выберите канал команды управления инвертором. Команда управления инвертором включает: запустите, остановите, передайте, инвертируйте, бегайте и дайте сбой сброс и т.д.

0: канал команды клавиатуры; RUN, STOP/RESET включает клавиатуру, привык к командам выполнения

1: терминальный канал команды; многофункциональный входной терминал вперед, реверс, передает бег трусцой и инвертирует бег трусцой, и т.д. привык к командам выполнения.

2: коммуникационный канал команды; главный компьютер выполняет команды через способ связи.

Ускоряющее время: относится ко времени, требуемому, что инвертор ускоряется от 0Hz до максимальной выходной частоты (F0.08);

Время торможения: относится ко времени, требуемому, что инвертор замедляется от максимальной выходной частоты (F0.08) к 0Hz.

Фактическое время торможения = предварительно установленное ускорение и время торможения x (частота частоты/максимума набора)
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Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Аналоговая установка AI2

2

Многоскоростная установка

3

Установка удаленных связей

4

Определить режим установки для верхнего предела. Частота верхнего предела может быть установлена или от цифровой установки (F0.10), также от каналов аналогового входа, многоскоростных настроек установки или от коммуникации. Когда установка аналогового входа, многоскоростная установка установки или коммуникации установлена в частоту верхнего предела, аналоговый вход, устанавливающий 100%, соответствует F0.08 (максимальная выходная частота).

F0.10

Рабочий верхний предел частоты

F0.11 к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
Рабочий верхний предел частоты является верхним пределом выходной частоты инвертора. Значение должно быть меньше чем или равно максимальной выходной частоте.

F0.11

Рабочий нижний предел частоты

0.00 Гц к F0.10 (рабочий верхний предел частоты)

0.00 Гц

☆
Рабочий нижний предел частоты является нижним пределом выходной частоты инвертора. Когда установленная частота будет меньше, чем нижний предел частоты, нижний предел частоты будет принят для выполнения.

Примечание: максимальная выходная частота> верхний предел частоты> нижний предел частоты.

F0.12

Рабочий выбор направления

0: значение по умолчанию 1: напротив 2: реверс запрещен

0

★
0: defau 1: oppo directio 2: энтузиаст occasio Примечание: его origi, где t

ilt После инвертора включен, это работает на фактическом c сайте, использованном для изменения моторного вращения, которое действует cha n вращения путем корректировки любых двух моторных проводов. se, запрещенный Используемый для запрещения обратного выполнения inv не уточнено.

irection. nge двигатель

erter для определенного

ион будет восстановлен использованию ase с осторожностью

fter параметр инициализирован, моторное рабочее прямое nal состояние. Когда системная отладка завершена, ple, т.е. изменение моторного регулирования строго запрещено

F0.13

Выбор функции AVR

Недопустимый

0

1

☆
Полный допустимый

1

Только недопустимый во время замедления

2

Функция AVR, которая автоматически корректирует функцию выходного напряжения. Когда функция AVR будет отключена, выходное напряжение будет меняться в зависимости от изменения входного напряжения (или напряжение на шине DC); когда функция AVR будет включена, выходное напряжение не будет меняться в зависимости от изменения входного напряжения (или напряжение на шине DC), выходное напряжение остается существенно постоянным в диапазоне выходной способности.

4: Передайте бег трусцой 5: обратный бег трусцой

Для определенного Бега трусцой рабочая частота и Бег трусцой время Ac/deceleration, см. инструкции F7.00 к коду функции F7.02.

6: Инкремент установки Frequency (UP)

7: Декремент установки Frequency (DOWN)

Измените команду инкремента/декремента частоты, когда на частоту сошлется внешний терминал. Скорректируйте/вниз установленную частоту, когда цифровая установка будет выбрана как источник частоты.

8: Свободная остановка: как только команда включена, инвертор сразу блокирует вывод, но не может управлять процессом моторной остановки, режим рекомендуется для приложения большой загрузки инерции и никакого требования в течение времени остановки, режим - то же как свободная остановка, описанная в F3.05.

9: Отказ сбросил: сброс внешнего отказа функционирует для удаленного сброса отказа, он имеет ту же функцию, как STOP/RESET включает клавиатуру.

10: Внешний отказ ввел: когда этот сигнал будет активен, инвертор сообщит о внешних отказах (E.SET) и остановке.

11: Ясная установка изменения частоты: измените частоту установки при помощи внешних терминалов, UP как инкрементная команда, DOWN как декрементная команда, функция используется для очистки набора значений частоты UP/DOWN так, чтобы установка частоты возвратилась к частоте, установленной каналом команды частоты.

12,13,14,15:the многоскоростной терминал 1 - 4 может достигнуть установки с 16 скоростями через эту комбинацию четырех терминалов.Примечание: многоскоростной терминал 1 является низким, многоскоростной терминал 4 высок. См. группу E1.




16: Терминалы выбора акра/времени торможения: используемый для выбора ускорения и группы времени торможения: 



Терминалы

Выбор времени Ac/deceleration

Параметры

ПРОЧЬ

Время Ac/deceleration 1

F0.05, F0.06

НА

Время Ac/deceleration 2

F7.03, F7.04

17: Терминал командного коммутатора Control: когда источник команды не от управления клавиатурой, переключение между источником команды и управлением клавиатурой может быть заархивировано. Например, если терминальное управление (F0.04 = 1) активно, этот терминал может переключиться между терминальным управлением с управлением клавиатурой; если управление связью (F0.04 = 2) активно, этот терминал может переключиться между управлением клавиатурой и управлением связью.

18: Акр/замедление запретил: гарантируйте, что инвертор лишен влияния внешних сигналов (за исключением команды завершения работы), поддержите частоту текущей производительности.

19: Пауза управления PID: временный отказ PID, инвертор сохраняет объем производства частоты тока.

20: Пауза Wobbulate: инвертор приостанавливает текущую производительность, когда функция

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

отменяемый, инвертор продолжит wobbulate в частоте тока.

21: Wobbulate сбрасывают: установленная частота инвертора возвращается к центральной частоте.

22: Управление крутящим моментом запретило: Инвертор переключается от режима управления крутящего момента до режима регулировки скорости.

23: Временно ясное изменение частоты setting:the набор значений частоты клавиатурой "UP" и "DOWN" может быть очищено, когда терминал подключен так, чтобы для установленной частоты возвратился к частоте, установленной каналом команды, возвратите набор значений частоты изменением частоты, устанавливающим снова, когда терминал разъединен.

24: Остановка торможение DC: во время процесса остановки замедления, когда терминал подключен, инвертор сразу выполнит торможение DC, тормозящее состояние определено F3.07 ~ F3.09.

25: Зарезервированный

Этот параметр определяет четыре различных режима для управления эксплуатацией инвертора через внешние терминалы.

0: Двухпроводное управление типом 1

Объедините ENABLE и направление. Этот режим является обычно используемым двухпроводным режимом. Прямое и обратное выполнение двигателя определено определенным FWD, командами терминала REV.

1: Двухпроводное управление типом 2

Разделите ENABLE и направление. FWD, определенный этим режимом, является разрешать терминалами. Направление определено определенным состоянием REV.

К1/
FWD
_K2/
ВЕРСИЯ
COM
Двухпроводное управление типом 1 (Комбинируют ENABLE и направление), Двухпроводное управление типом 2 (Разделяют ENABLE и направление),

2: Трехпроводное управление типом 1

В этом режиме DIn как разрешать терминал, SB1, поскольку регулятор уровня активен; рабочей командой управляет импульсный нарастающий фронт SB2 или SB3, чтобы управлять вперед или реверс двигателя; командой остановки управляет переключатель SB1.

3: Трехпроводное управление типом 2

В этом режиме DIn как разрешать терминал, SB1, поскольку регулятор уровня активен; рабочая команда произведена FWD, SB2, поскольку управление фронтом импульса активно, рабочее направление двигателя определено REV, K1, поскольку регулятор уровня активен.

F1.07

Уровень изменения терминала инкремент частоты UP/DOWN

0.01 к 50.00Hz/s

0.50Hz/

s

☆
Когда терминал UP/DOWN используется для корректировки установленной частоты, уровня изменения частоты, т.е. объема изменения частоты в секунду.

F1.08

Нижний предел AI1

0.00 В к F1.10

0,00 В

☆
F1.09

Установка нижнего предела AI1

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
F1.10

Верхний предел AI1

F1.08 к 10.00 В

10.00 В

☆
F1.11

Установка верхнего предела AI1

- 100,0% к 100,0%

100.0%

☆
F1.12

Время фильтра AI1 введено

0,00 с к 10,00 с

0,10 с

☆
Трехпроводной режим управления 1

Трехпроводной режим управления 2

Вышеупомянутый функциональный код определяет отношение между напряжением аналогового входа и аналоговым входом, когда напряжение аналогового входа превысит максимальный ввод или минимальный ввод, максимальный ввод или минимальный ввод будут использоваться для вычисления.

Когда аналоговый вход является текущим вводом, 0mA к 20mA текущий соответствует 0V к 10-вольтовому напряжению.

В различных приложениях 100,0% аналоговой установки варьируется от значения ее соответствующей номинальной стоимости, обратитесь к описанию каждого приложения для

детали.
Соответствующий
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Схема отношения между аналоговой ссылкой и набором составляет Входное время фильтра AI1: Скорректируйте чувствительность аналогового входа. если эта стоимость увеличена
Стандартный аналоговый выход 0 к 20mA (или 0 - 10 В), перемычка, JP4 может использоваться для выбора текущей производительности или выходного напряжения. Для соответствующей суммы посмотрите ниже таблицы:

Описание

Вышеупомянутый функциональный код определяет отношение между выходным значением и аналоговым выходом, когда выходное значение будет вне набора, максимальный вывод или минимальный вывод, максимальный вывод или минимальный вывод будут использоваться для вычисления.

Когда аналоговый выход является текущей производительностью, 1mA текущий эквивалентно 0.5-вольтовому напряжению.

В различные приложения, 100% значения аналогового выхода могут отличаться, обратитесь к описанию каждого приложения для деталей.

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

выбор состояния

Этот функциональный код используется для установки полярности входных терминалов. Когда бит установлен в 0, полярность выходной клеммы положительна; когда бит установлен в 1, полярность выходной клеммы отрицательна.

Bit0

Bit1

Bit2

Bit3

Bit4

MO1

Зарезервированный

Зарезервированный

R0

Зарезервированный

5-2-5. F3 Group - Запускают и останавливают контрольную группу
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Прямой запуск

0

F3.00

Запустите рабочий режим

Перезапуск отслеживания скорости

1

0

★
Первое торможение DC и затем запускается

2

0: Непосредственно запуск: начинает с начальной частоты.

1: Перезапуск отслеживания скорости: инвертор идентифицирует скорость, которую двигатель выполняет, непосредственно отслеживает и запускает с идентифицированных частот, тока и гладкого напряжения, и не оказывайте влияние во время запуска.

2: Первое торможение DC и затем запускается: во-первых DC, тормозящий в методе, установленном F3.03 и F3.04, и затем, начинает с начальной частоты. Подходящий для случая маленькой инерции загружаются и что обратное выполнение может произойти

F3.01

Запустите начальную частоту

0.00 к 10.00 Гц

0.50 Гц

☆
F3.02

Время задержки для начальной частоты

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
Инвертор начинает работать от начальной частоты (F3.01), после того, как время удержания начальной частоты (F3.02) передано, и затем ускоряется до целевой частоты в ускоряющее время набора, если целевая частота будет меньше, чем начальная частота, инвертор введет резервное состояние. Начальная частота не ограничена частотой нижнего предела.

F3.03

Тормозной ток прежде запускается

0.0 к 150,0%

0.0%

☆
F3.04

Длительность торможения прежде запускается

0.0 к 50,0 с

0,0 с

☆
Когда DC, тормозящий перед F3.03, запускается, прикладное значение постоянного тока как процент расчетного текущего инвертора.

Продолжительность постоянного тока F3.04. Если длительность торможения DC будет установлена в 0, то торможение DC будет недопустимо.

Чем больший тормозной ток DC, тем большее тормозящее усилие.

F3.05

Остановите селекцию мод

Остановка замедления

0

0

☆
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Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

F4.00

Установка кривой V/F

Линейная кривая V/F

0

0

★
Многоточечная кривая V/F

1

Квадратная кривая V/F

2

1.75th питание кривая V/F

3

1.25th питание кривая V/F

4

0: Линейный 1: multiAny 2: питание 3 - 4: V

Кривая V/F, Подходящая для обычной постоянной крутящей нагрузки, указывает кривую V/F, подходящую для дегидратора, площадь центрифуги, кривые отношения V/F могут быть получены путем установки паритета кривая V/F, Подходящая для вентиляторов, насосов и центробежного к/F кривая отношения между линейным V/F и квадратом V

Выходное напряжение (V)

d другой специальный ■ameters F4.03 загрузок к F4.08. объявления.

/F.

irque V/F изгибаются, rque V/F изгибают que кривая V/F

Линейный тип

/ 1 / я / я / я / я / я / я
1.25th выключаются, t (1.75th выключаются, t (2.0th выключают скалистую вершину

я
| Выходная частота (f)

J

fb/3 fb
F4.01

Повышение крутящего момента

0.0%: (Автоматическое повышение крутящего момента) 0,1% к 30,0%

0.0%

☆
F4.02

Сокращение повышения крутящего момента

0.0% к 50,0% (относительно расчетной моторной частоты)

20.0%

★
Повышение крутящего момента в основном используется в ниже критической частоты (F 4.02), кривая V/F после того, как повышение как показано ниже, повышение крутящего момента может улучшить характеристики крутящего момента частоты V/F.

Выберите сумму крутящего момента согласно соответствующему размеру загрузки, большая загрузка может увеличить повышение, но значение повышения не должно быть установлено слишком большое, повышение крутящего момента является слишком большим, двигатель будет работать на основе возбуждения, увеличений выходного тока инвертора, двигатель нагревается, и эффективность уменьшена.

Когда повышение крутящего момента будет установлено в 0,0%, инвертор выполнит автоматическое повышение крутящего момента. Предел повышения крутящего момента: ниже этой частотной точки, повышение крутящего момента допустимо, с другой стороны недопустимо.

Vboost

f (сокращение)
fb
Вывод
частота

Принципиальная схема ручного напряжения вольтодобавки крутящего момента

F4.03

Частотная точка V/F 1

0.00 Гц к F4.05

0.00 Гц

★
F4.04

Напряжение V/F указывает 1

0.0% к 100,0%

0.0%

★
F4.05

Частотная точка V/F 2

F4.03 к F4.07

0.00 Гц

★
F4.06

Напряжение V/F указывает 2

0.0% к 100,0%

0.0%

★
F4.07

Частотная точка V/F 3

F4.05 к b0.04 (оценил частоту Moto),

0.00 Гц

★
F4.08

Напряжение V/F указывает 3

0.0% к 100,0%

0.0%

★
F4.03 к F4.08 шесть параметров используются для определения многоточечной кривой V/F.

Многоточечная кривая V/F установлена согласно характеристикам загрузки двигателя, быть отмеченной, что отношение между тремя точками напряжения и тремя частотными точками должно быть, встретьтесь: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Установка многоточечной кривой V/F находится как показано в ниже числа.

В насыщении низкой частоты, если напряжение установлено в более высокое значение, которое может вызвать двигатель, перегревающийся даже записанный, инвертор может появиться останов сверхтока или защита от перегрузки по току.

V1 к V3: процент напряжения 1-го к 3-м этапам многоскоростных; F1 к F3: процент частоты 1-го к 3-м этапам многоскоростных; Vb: моторное номинальное напряжение; Fb проезжают оцененную рабочую частоту.

V\% U-007D\ltage

Vb -

V3 V2
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Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

F6.01

Рабочий выбор параметров дисплея состояния

0 к 0xFFFF

BIT0: Рабочая частота BIT1: Установленная частота BIT2: Напряжение на шине BIT3: Выходное напряжение BIT4: Выходной ток BIT5: Рабочая скорость BIT6: Выходная мощность BIT7: Выходной крутящий момент BIT8: значение устанавливающего PID BIT9: обратная связь PID оценивает BIT10: Входное состояние BIT11 терминала: состояние BIT12 Выходной клеммы: Аналоговые AI1 оценивают BIT13: Аналоговые AI2 оценивают BIT14: Текущий этап многоскоростных

BIT15: Закрутите установленное значение

03FF

☆
Когда инвертор в действии, дисплей параметра ограничен F6.01, который является 16-разрядной двоичной строкой, если немного равняется 1, параметры, соответствующие биту, могут быть просмотрены клавишей SHIFT во время эксплуатации. Если немного будет 0, параметры, соответствующие биту, не выведут на экран. К F6.01 кода функции множества двоичное число должно быть преобразовано в шестнадцатеричное число, и затем ввести функциональный код.

F6.02

Остановите выбор параметров дисплея состояния

1 к 0x3FF BIT0: Установленная частота BIT1: Напряжение на шине BIT2: Входное состояние BIT3 терминала: состояние BIT4 Выходной клеммы: значение устанавливающего PID BIT5: обратная связь PID оценивает BIT6: Аналоговые AI1 оценивают BIT7: Аналоговые AI2 оценивают BIT8: Текущий этап многоскоростных

BIT9: Закрутите установленное значение. BIT10 к BIT15: Зарезервированный

0FF

☆
Установка на этой функции - то же с установкой F6.01. Когда инвертор серии PI130 останавливается, дисплей параметров произведен этим функциональным кодом.

F6.03

Коэффициент дисплея скорости

0.1 к 999,9%

Механическая скорость = 120 * рабочая частота * F6.03/number моторных пар полюса.

100.0%

☆
Механическая скорость = 120 * рабочая частота * F6.03/number моторных пар полюса, этот функциональный код используется для исправления ошибки дисплея шкалы скоростей, не имеет влияния к действительной скорости.
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Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Во время перехода процесса перехода в нуле fre

Вывод j частота (f)
из выдвижения и обратного выполнения инвертора, вывода jquency. я'
F „, d'
Время (t)
Реверс
Принципиальная схема Прямой/обратной мертвой зоны вращения
F7.09

Клеммы питания рабочий выбор защиты

Терминальная рабочая команда недопустима, когда она включается

0

0

☆
Терминальная рабочая команда допустима, когда она включается

1

Если рабочий канал команды установлен в терминальное управление, система автоматически обнаруживает состояние рабочих терминалов, когда инвертор включается.

Терминальная рабочая команда недопустима, когда она включается. Даже если терминал команды будет обнаружен как допустимый, когда он включится, инвертор не будет работать, система вводит защиту stauts до отмены рабочего терминала команды и затем включения терминала снова.

Терминальная рабочая команда допустима, когда она включается. А именно, то, что рабочий терминал команды обнаружен как допустимый, когда инвертор включается, как только инициализация завершена, система автоматически запустит инвертор.

Обратите внимание на то, что пользователь должен стараться выбрать функцию, она может вызвать серьезные последствия.

F7.10

Значение обнаружения уровня FDT

0.00 к F0.08 (максимальная выходная частота)

50.00 Гц

☆
F7.11

Значение обнаружения гистерезиса FDT

0.0 к 100,0% (уровень FDT)

5.0%

☆
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Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

выбор защиты

Обычный двигатель (с низкоскоростной компенсацией)

1

Двигатель инвертора (без низкоскоростной компенсации)

2

0: OFF Никакая моторная защита от перегрузок (быть осторожностью), в это время, инвертор не имеет защиты от перегрузок для загрузки двигателя.

1: Обычный двигатель (с низкоскоростной компенсацией) Как охлаждающийся эффект обычного двигателя в низкой скорости ухудшается, соответствующее электронное значение тепловой защиты должно быть скорректировано столь соответствующее, как упомянутый здесь с низкой компенсацией, это относится для понижения порога защиты от перегрузок двигателя, что рабочая частота составляет меньше чем 30 Гц.

2: Двигатель инвертора (без низкоскоростной компенсации), поскольку охлаждающаяся функция инвертора выделенный двигатель не затронута скоростью, низкоскоростная корректировка защиты, не требуется.

F8.04

Моторная текущая защита от перегрузок

20.0% к 120,0% (оцененный моторный ток)

100.0%

☆
Формула моторной текущей защиты от перегрузок:

Моторный номинальный ток * F8.04 * 158%, длится в течение 10 минут и затем предупреждает моторную перегрузку;

Моторный номинальный ток * F8.04 * 200%, длится в течение 1 минуты и затем предупреждает моторную перегрузку;

F8.05

Останов повышенного напряжения

Запретить

0

0

☆
защита

Позволить

1

Когда инвертор замедляется, из-за эффектов от инерции загрузки, может произойти, что фактический падающий уровень частоты вращения двигателя ниже, чем падающий уровень выходной частоты, в то время, когда двигатель возвратит питание к инвертору так, чтобы напряжение на шине инвертора повысилось, если никакие меры не будут приняты, повышение напряжения на шине вызовет отказ повышенного напряжения инвертора.

F8.06

Напряжение защиты останова повышенного напряжения

110 - 150% (220-вольтовый ряд)

115%

☆
Напряжение защиты останова повышенного напряжения относится к этому во время эксплуатации, инвертор обнаруживает напряжение на шине и сравнивает его с точкой останова повышенного напряжения, определенной F8.06 (относительно стандартного напряжения на шине), если напряжение на шине превысит точку останова повышенного напряжения, выходная частота инвертора прекратит понижаться до, который напряжение на шине ниже точки останова повышенного напряжения обнаружения, и затем продолжает замедляться.

F8.07

Количество автоматического отказа сброшено

От 0 до 3

0

☆
F8.08

Автоматический отказ сбросил установку интервала

0.1 к 100,0 с

1,0 с

☆
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Количество автоматического отказа сбросило: когда инвертор выбирает автоматический сброс отказа, он используется для установки числа раз автоматического сброса отказа. Когда времена инвертора, непрерывный сброс превышает это значение, резервное устройство отказа инвертора, ручное вмешательство, требуются.

Автоматический отказ сбросил установку интервала: выберите интервал между возникновением отказа и автоматическим сбросом.

F8.09

Убывающая частотная точка мгновенного сбоя питания

70.0 к 110,0% (стандартное напряжение на шине)

80.0%

☆
F8.10

Осенний уровень частоты мгновенного сбоя питания

0.00Hz/s к F0.08 (максимальная выходная частота)

0.00Hz/s

☆
5-2-11. F9 Group - группа Параметра связи

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

1200 бит/с

0

2400 бит/с

1

F9.00

Коммуникационный бод

4800 бит/с

2

3

☆
установление норм

9600 бит/с

3

19200 бит/с

4

38400 бит/с

5

Этот параметр используется для установки скорости передачи данных между главным компьютером и инвертором.Примечание: скорость в бодах должна быть установлена в то же для главного компьютера и инвертора, иначе коммуникация не может быть достигнута. Чем большая скорость в бодах, тем более быстрая скорость передачи.

F9.01

Настройки четности битов данных

0: никакая четность (N, 8, 1) для RTU 1: даже четность (E, 8, 1) для RTU 2: отрицательная четность (O, 8, 1) для RTU 3: никакая четность (N, 8, 2) для RTU 4: даже четность (E, 8, 2) для RTU 5: отрицательная четность (O, 8, 2) для RTU 6: никакая четность (N, 7, 1) для ASCII 7: даже четность (E, 7, 1) для ASCII

8: отрицательная четность (O, 7, 1) для ASCII

9: никакая четность (N, 7, 2) для ASCII

1

☆
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

10: даже четность (E, 7,2) для ASCII

11: отрицательная четность (O, 7,2) для ASCII

12: никакая четность (N, 8,1) для ASCII 13: даже четность (E, 8,1) для ASCII

14: отрицательная четность (O, 8,1) для ASCII

15: никакая четность (N, 8,2) для ASCII 16: даже четность (E, 8,2) для ASCII

17: отрицательная четность (O, 8,2) для ASCII

Примечание: данные набора для главного компьютера и инвертора должны быть

то же.

F9.02

Коммуникационный адрес этого модуля

1 - 247, 0 для широковещательного адреса

1

☆
Когда ведущее устройство находится в кадре записи, коммуникационный адрес ведомого устройства установлен в 0, который является широковещательным коммуникационным адресом, все ведомые устройства на MODBUS примут кадр, но ведомое устройство не отвечает. Обратите внимание на то, что адрес ведомого устройства не может быть установлен в 0.

Коммуникационный адрес этого модуля имеет уникальность в сети связи, которая является основанием одноранговой связи для главного компьютера и инвертора.

F9.03

Коммуникационная задержка ответа

От 0 до 200 мс

5 мс

☆
Задержка ответа: это относится ко времени интервала от конца данных получения инвертора к запуску его отправляющий данные ответа в хост-машину. Если задержка ответа является меньше, чем системное время обработки, то время задержки ответа подвергается системному времени обработки; Если задержка ответа более длинна, чем системное время обработки, после системных концов обработка данных, и продолжает ожидать до времени задержки ответа, и затем отправляет данные в главный компьютер.

F9.04

Коммуникационное время отказа тайм-аута

0.0 (недопустимый); 0.1 к 100,0 с

0,0 с

☆
Коммуникационный параметр тайм-аута не допустим, когда функциональный код установлен в 0,0 с. Когда функциональный код установлен в допустимый, если время интервала между одной коммуникацией и следующей коммуникацией превысит коммуникационное время тайм-аута, система сообщит об ошибке сбоя связи (E.CE).

Обычно это установлено в недопустимый. Если параметр может быть установлен для контроля коммуникации

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

состояние в системе постоянной связи.

F9.05

Выбор формата передачи данных

0: нестандартный протокол MODBUS

1: стандартный протокол 2 MODBUS: ASCII

0

☆
F9.06

Обработка ошибки передачи

Сигнальная и свободная остановка

0

1

☆
Никакое предупреждение и не продолжает работать

1

Никакое предупреждение и остановка в выбранном режиме (Только режим управления связью)

2

1: Никакое предупреждение и остановка в выбранном режиме (Весь режим управления)

3

При исключительных обстоятельствах инвертор может экранировать отказ E.CE, остановиться или выполнение contiune путем установки действия обработки ошибки связи.

F9.07

Обработка ответа передачи

0: Операции записи ответили 1: Операции записи не ответили

0

☆
Когда цифра модулей функционального кода, который LED 0, главный компьютер инвертора, отвечает и запись, и считайте команды.

Когда цифра модулей функционального кода, LED равняется 1, главному компьютеру инвертора, отвечает команда чтения только, этот путь может повысить коммуникационную эффективность.

Когда цифра десятков функционального кода, который LED 0, инвертор, не сохранит значение набора при сбое питания.

5-2-12. FA Group - контрольная группа Крутящего момента
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Настройки клавиатуры (FA.01)

0

Аналоговая установка AI1 (100% относительно 2 раз расчетного текущего инвертора)

1

FA 00

Установка Torque

Аналоговая установка AI2 (то же как 1)

2

0

☆
селекция мод

Установка потенциометра панели (то же как 1)

3

Аналоговая установка AI1 + AI2 (то же как 1)

4

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Заводская настройка

Изменение

очевидный, с другой стороны, эффект подавления колебания является очень неделей.

Fb.05

Амплитудное предельное значение подавления колебания

От 0 до 10 000

5000

☆
Большое значение повышения напряжения подавления колебания может быть ограничено установкой Fb.05

Fb.06

Частота разграничения высокочастотной и низкой частоты подавления колебания

0.00 Гц к F0.08 (максимальная выходная частота)

12.50 Гц

☆
Fb.06 является точкой разграничения функционального кода Fb.03 и Fb.04.

Fb.07

Подавление колебания

Допустимое подавление колебания

0

1

☆
Колебание

подавление

недопустимый

1

Подавление колебания для управления VF, текущие явления колебания часто происходит, когда обычный двигатель работает с легкой загрузкой или никакой загрузкой, которая может вызвать аварийную эксплуатацию двигателя или даже сверхтока инвертора. Когда Fb.07 = 0, подавление колебания будет включено; инвертор подавит колебание двигателя согласно параметрам Fb.03 группе функции Fb.06.

Fb.08

Выбор PWM

Режим PWM 1

0

0

★
Режим PWM 2

1

Режим PWM 3

2

Режим PWM 1: управление V/F составляет меньше чем 8 Гц как семиэтапный тип, больше, чем 12 Гц как пятиэтапный тип.

Режим PWM 2: управление V/F полностью использует семиэтапный тип.

Режим PWM 3: управление V/F полностью использует пятиэтапный тип.

Fb.09

Энергосберегающий выбор

ПРОЧЬ

0

0

★
Автоматический энергосберегающий

1

То, когда моторные выполнения в постоянной скорости без загрузки или легкой загрузки, инвертор обнаруживает текущую загрузку, корректирует выходное напряжение для автоматического сохранения энергии.

Fb.10

Время мертвой зоны

2 - 5

Зависит от моделей

5-2-14. E0 Group - контрольная группа Wobbulate

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Заводская настройка

Изменение

E1.03

Многоскоростные 3

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.04

Многоскоростные 4

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.05

Многоскоростные 5

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.06

Многоскоростные 6

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.07

Многоскоростные 7

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.08

Многоскоростные 8

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.09

Многоскоростные 9

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.10

Многоскоростные 10

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.11

Многоскоростные 11

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.12

Многоскоростные 12

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.13

Многоскоростные 13

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.14

Многоскоростные 14

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
E1.15

Многоскоростные 15

- 100,0% к 100,0%

0.0%

☆
Стартстопный выбор канала определен функциональным кодом F0.02 под многоскоростным режимом, многоскоростным процессом управляет комбинация терминала 1, терминала 2, терминала 3 и терминала 4. Отношение этапа и многоскоростной сопровождается как:

Отношение многоскоростного и многоскоростного терминала сопровождается как:

Много

скорость

терминал

4

Много

скорость

терминал

3

Много

скорость

терминал

2

Много

скорость

терминал

1

Установка Command

Параметры

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

Многоскоростная команда 0

E1.00

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

НА

Многоскоростная команда 1

E1.01

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

НА

ПРОЧЬ

Многоскоростная команда 2

E1.02

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

НА

НА

Многоскоростная команда 3

E1.03

ПРОЧЬ

НА

ПРОЧЬ

ПРОЧЬ

Многоскоростная команда 4

E1.04

ПРОЧЬ

НА

ПРОЧЬ

НА

Многоскоростная команда 5

E1.05

ПРОЧЬ

НА

НА

ПРОЧЬ

Многоскоростная команда 6

E1.06

ПРОЧЬ

НА

НА

НА

Многоскоростной

E1.07

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

E2.01

Клавиатура задала установку PID

0.0% к 100,0%

50.0%

☆
То, когда выбирают E2.00 = 0, который является целевым источником, от установки клавиатуры, необходимо установить этот параметр.

Ссылочное значение для этого параметра является суммой системной обратной связи.

Обратная связь аналогового канала AI1

0

Обратная связь аналогового канала AI2

1

Исходный выбор обратной связи PID

Обратная связь потенциометра панели

2

E2.02

Обратная связь AI1-AI2

3

0

☆
Обратная связь удаленных связей

4

AI1 + обратная связь AI2

5

МАКС. (|AI1 |, | AI2 |)

6

МИН (|AI1 |, | AI2 |)

7

Этот параметр используется для выбора канала обратной связи PID.

Примечание: канал установки и канал обратной связи не могут наложиться, или, PID нельзя эффективно управлять.

E2.03

Выбор вывода PID

Вывод PID как положительный

0

0

☆
Вывод PID как отрицательный

1

Вывод PID как положительный, когда сигнал обратной связи больше, чем установка PID, выходная частота инвертора, требуется, чтобы понижаться для балансировки PID. Такой как извилистая сила управление PID.

Вывод PID как отрицательный, когда сигнал обратной связи больше, чем установка PID, выходная частота инвертора, требуется, чтобы повышаться для балансировки PID. Такой как раскручивающаяся сила управление PID.

E2.04

Пропорциональное усиление (KP)

0.00 к 100,00

1.00

☆
E2.05

Время интеграции (Ti)

0.01 к 10,00 с

0,10 с

☆
E2.06

Дифференциальное время (Td)

0.00 к 10,00 с

0,00 с

☆
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

E3.03

Выбор функции VDI4

От 0 до 25

0

★
E3.04

Выбор функции VDI5

От 0 до 25

0

★
Функция виртуального VDI1 к VDI5 - то же как DI на панели управления, они могут использоваться в качестве многофункциональные цифровые входы, обратитесь к введению F1.00 к F1.05 для подробных настроек.

Цифра модулей

Виртуальный

VDI1

Недопустимый

0

Допустимый

1

Цифра десятков

Виртуальный VDI2 (то же как цифра модулей)

E3.05

Активный режим VDI

Сотни цифры

Виртуальный VDI3 (то же как цифра модулей)

00000

★
Тысячи цифры

Виртуальный VDI4 (то же как цифра модулей)

Десять тысяч цифр

Виртуальный

VDI5

Цифра модулей

Виртуальный

E3.06

Установка состояния VDI

Доступность VDI зависит от состояния виртуального VDOx.

0

11111

★
Доступность VDI зависит от состояния функционального кода E3.05.

1

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Цифра десятков

Виртуальный VDI2 (то же как модули

Сотни цифры

Виртуальный

Тысячи цифры

VViDrtIu3al
VDI4

Десять тысяч

Виртуальный

Это отличается от обычного цифрового входного терминала, состояние виртуального VDI имеет два вида установки, выбор зависит от E3.06.

Если состояние выбора, VDI определен состоянием o f соответствующий виртуальный VDO, доступность VDI, зависит от допустимого или недопустимого вывода VDO, и VDIx только связывает VDOx (x, 1 - 5).

если состояние выбора, VDI установлен функциональным кодом, состоянием виртуальных входных терминалов, может быть определено через биты E3.05 соответственно.

Следующий пример иллюстрирует использование VDI. Пример 1, для достижения следующей функции: "По прибытию рабочей частоты инвертор выполнит свободную остановку" Используя следующий метод настроек: набор, что выбор состояния VDI зависит от VDO, установил функцию VDI1 как "свободную остановку" (E3.00 = 8); набор, что терминальный активный режим VDI1 зависит от VDO1 (E3.06 = xxx0); набор функция вывода VDO1 как "Прибытие Частоты" (E3.11 = 5);

То, когда инвертор достигает установленной частоты, состояние VDO1 идет, в то время, когда VDI 1 ввел терминальное состояние, допустимо, если инвертор, VDI1 получает команду свободной остановки, инвертор, выполнит свободную остановку.

Пример 2, для достижения следующей функции: "инвертор включен, это

E3.07

AI 1_DI функция

0to 25

0

★
E3.08

Функция AI2_DI

От 0 до 25

o

★
E3.09

Панель potentiometer_DI

От 0 до 25

0

★
E3.10

Режим AI_DI

Модули dijgit: Al 1

t0h:ehifgо,rwleavреdl aructni, veкоторый является equ 1: низкий levnl activ e цифра Десятков: AI2 (то же как цифра модулей)

000

★
Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

Этот функциональный код используется для установки AI как DI, когда AI используется в качестве DI, когда входное напряжение AI больше, чем 7 В, состояние терминала AI является высоким уровнем, когда входное напряжение AI опускается ниже 3 В, состояние терминала AI является низким уровнем. Напряжение между 3 В к 7 В рассматривается как гистерезис, E3.10 используется, чтобы определить, активны ли высокий уровень AI или низкий уровень, когда AI используется в качестве DI. Метод установки AI как DI - то же как обычная установка DI, обратитесь к инструкциям относительно настроек DI в группе F1.

E3.11

Функция вывода VDO1

От 0 до 10

0

☆
E3.12

Функция вывода VDO2

От 0 до 10

0

☆
E3.13

Функция вывода VDO3

От 0 до 10

0

☆
E3.14

Функция вывода VDO4

От 0 до 10

0

☆
E3.15

Функция вывода VDO5

От 0 до 10

0

☆
E3.16

VDO допустимое состояние

Цифра модулей: VDO1 0: положительная логика 1: цифра Десятков отрицательной логики: VDO2 (то же как цифра модулей)

Сотни цифры: VDO3 (то же как цифра модулей)

00000

☆
E3.17

VDO1 задерживают время

0,0 с к 3 600,0 с

0,0 с

☆
E3.18

VDO2 задерживают время

0,0 с к 3 600,0 с

0,0 с

☆
E3.19

VDO3 задерживают время

0,0 с к 3 600,0 с

0,0 с

☆
E3.20

VDO4 задерживают время

0,0 с к 3 600,0 с

0,0 с

☆
E3.21

VDO5 задерживают время

0,0 с к 3 600,0 с

0,0 с

☆
VDO является похожим с функцией вывода DO, которая может используемый с VDIx вместе для достижения некоторого простого логического управления.

Когда функция вывода VDOx выбрана как 0, состояние VDO1 к выводу VDO5 определено состоянием DI1 к вводу DI5 на панели управления в это время, VDOx соответствует VDIx полностью.

Когда функция вывода VDOx не установлена в 0, установка и использование метода функции VDOx являются тем же также, как и вывод в группе F2, обратитесь к связанному описанию параметра в группе F2.

Вывод Similarly VDOx активное состояние может быть установлен E3.16, избранной положительной логикой или отрицательной логикой.

5-2-18.1) 0 Групп - Моторная группа параметра

Фабрика

значение по умолчанию

Кодекс

Название параметра

Установка диапазона

Изменение

b0.00

Тип инвертора

0. G тип (постоянный тип крутящей нагрузки)

1: Зарезервированный

0

★
b0.011

Расчетное моторное питание

0.4 к 900.0 кВт

Зависит от моделей
★
b0.02

Расчетное моторное напряжение

0 - 460 В

Зависит от моделей
★
b0.03

Расчетный моторный ток

0.1 к 2000.0 А

Зависит от моделей
★
b0.04

Расчетная моторная частота

0.01 Гц к F0.08 (максимум

50.00 Гц

★
b0.05

Расчетная частота вращения двигателя

0 - 36000 об/мин

Зависит от моделей
★
Примечание: настроенный согласно моторным параметрам шильды. Превосходной векторной производительности управления нужны точные моторные параметры.

Инвертор обеспечивает функцию параметра автоматическая настройка. Точный параметр автоматическая настройка зависит от корректного приписывания параметров на моторной шильде.

Для гарантии производительности управления попытайтесь гарантировать, что питание инвертора соответствует моторное питание, если разрыв между этими двумя будет слишком большим, производительность управления инвертором будет значительно уменьшена.

Примечание: Сброс двигателя оценил питание (b0.01), инициализирует моторные параметры b0.06 к b0.10.

b0.06

Моторное сопротивление статора

0.001 к 65,5350

Зависит от моделей
☆
b0.07

Моторное сопротивление ротора

0.001 к 65,5350

Зависит от моделей
☆
b0.08

Моторный статор и индуктивность ротора

0.1 к 6553.5 мГн

Зависит от моделей
☆
b0.09

Моторный статор и ротор взаимная индуктивность

0.1 к 6553.5 мГн

Зависит от моделей
☆
b0.10

Моторный ток при отсутствии нагрузки

0.01 к 655.35 А

Зависит от моделей
☆
Когда моторный параметр, с автоматической настройкой конкурируют, значение набора b0.06 к b0.10, будет автоматически обновлен. Эти параметры как основание высокоэффективного векторного управления оказывают прямое влияние на производительность управления.

[image: image22.wmf] 

 
Глава 6 EMC (электромагнитная совместимость)

6-1. Определение

Электромагнитная совместимость относится к способности, которую электрическое оборудование выполняет в среде электромагнитных помех и реализует свою функцию устойчиво без интерференции на электромагнитной среде.

6-2. Стандарт EMC

В соответствии с требованиями китайского национального стандартного GB/T12668.3, инвертор должен выполнить требования электромагнитных помех и анти - электромагнитные помехи.

Наши существующие продукты принимают последние международные стандарты: IEC/EN61800-3: 2004 (Требования части 3:EMC систем приводов электроэнергии регулируемой скорости и определенные методы тестирования), который эквивалентен китайским национальным стандартам GB/T12668.3. EC/EN61800-3 оценивает инвертор с точки зрения электромагнитных помех и антиэлектромагнитной помехи. Электромагнитные помехи в основном тестируют помеху излучения, интерференцию проводимости и интерференцию гармоник на инверторе (необходимый для гражданского инвертора)

Антиэлектромагнитные помехи в основном тестируют неприкосновенность проводимости, неприкосновенность излучения, неприкосновенность скачка, EFTB (Электрические Быстрые Переходные Колючки) неприкосновенность, неприкосновенность ESD и неприкосновенность конца низкой частоты питания (определенные тестовые изделия включает:1. испытания на невосприимчивость перекоса входного напряжения, прерывания и изменения; 2.commutation отмечают неприкосновенность; 3. гармоническая входная неприкосновенность; 4. изменение входной частоты; 5. дисбаланс входного напряжения; 6. колебание входного напряжения). Тесты должны проводиться строго в соответствии с вышеупомянутыми требованиями IEC/EN61800-3, и наши продукты устанавливаются и используются согласно инструкции Раздела 7.3 и могут обеспечить хорошую электромагнитную совместимость в общей промышленной среде.

6-3. Директива EMC

6-3-1. Гармонический Эффект

Высшие гармоники источника питания могут повредить инвертор. Таким образом, в некоторых местах, где качество системы питания относительно плохо, рекомендуется установить

Реактор входа переменного тока.

6-3-2. Электромагнитные помехи и меры предосторожности установки

Существует два вида электромагнитных помех, каждый - интерференция от электромагнитного шума в окружающей среде к инвертору, и другой интерференция с инвертора на окружающее оборудование.

Меры предосторожности установки:

1)
Проводы заземления Инвертора и других электрических продуктов приблизительно должны быть хорошо заземлены;

2)
Силовые кабели входа питания инвертора и вывода и кабеля сигнала слабого тока (например, строка управления) не должны быть расположены параллельно, но в вертикали, если это возможно.

3)
Рекомендуется, чтобы выходные силовые кабели инвертора должны использовать кабели щита, или сталь передают экранированные кабели по каналу и что экранирующий слой должен быть основан надежно, кабели в свинцовой оболочке интерференции страдания оборудования должны использовать экранированных управляющих кабель витой пары, и экранирующий слой должен быть основан надежно.

4)
Когда длина моторного кабеля более длинна, чем 100 метров, это должно установить выходной фильтр или реактор.

6-3-3. Средства от интерференции с окружающего электромагнитного оборудования на инвертор:

Обычно электромагнитные помехи на инверторе сгенерированы большим количеством реле, контакторов и электромагнитных тормозов, установленных около инвертора. Когда инвертор имеет ошибочное действие из-за интерференции, следующие меры рекомендуется:

1)
Ограничитель перенапряжения установки на устройствах, генерирующих интерференцию;

2)
Фильтр установки во входном конце инвертора, относитесь для Разделения 6.3.6 для определенных операций.

3)
Кабели в свинцовой оболочке кабеля сигнала управления инвертора и строки обнаружения должны использовать экранированный кабель, и экранирующий слой должен быть основан надежно.

6-3-4. Средства от интерференции с инвертора на окружающее электромагнитное оборудование:

Эти шумовые помехи классифицированы в два типа: каждый - излучение

интерференция инвертора и другого является интерференцией проводимости инвертора. Эти два типа причины интерференции, которую окружающее электрическое оборудование переносит от влияния электромагнитной или электростатической индукции. Далее, окружающее оборудование производит ошибочное действие. Для различной интерференции обратитесь к следующим средствам:

1)
Обычно метры, получатели и датчики для измерения и тестирования имеют больше слабых сигналов. Если они размещены поблизости инвертор или вместе с инвертором в том же шкафу управления, они легко страдают от интерференции и таким образом генерируют ошибочные действия. Рекомендуется обработать со следующими методами: далеко от источника помех в максимально возможной степени; не располагайте сигнальные кабели с силовыми кабелями параллельно и никогда не связывайте их; и сигнальные кабели и силовые кабели должны использовать экранированные кабели и должны быть хорошо основаны; феррит установки магнитное кольцо (с подавлением частоты 30 - 1,000 МГц) в выходной стороне инвертора и ветра это 2 - 3 поворота; вывод EMC установки просачивается более серьезные условия.

2)
Когда вмешавшееся оборудование и инвертор используют тот же источник питания, это может вызвать интерференцию проводимости. Если вышеупомянутые методы не могут удалить интерференцию, она должна установить фильтр EMC между инвертором, и источник питания (относитесь для Разделения 6.3.6 для эксплуатации выбора);

3)
Окружающее оборудование должно быть отдельно заземлено, который может избежать интерференции, вызванной током утечки заземляющего провода инвертора, когда режим общего заземления принят.

6-3-5. Средства от тока утечки

Существует две формы тока утечки при использовании инвертора. Каждый - ток утечки к земле, и другой ток утечки между кабелями.

1) Факторы влияния на ток утечки к земле и ее решениям:

Существует распределенная емкость между кабелями в свинцовой оболочке и землей. Чем больше распределенная емкость, тем больше ток утечки; распределенная емкость может быть уменьшена путем эффективного сокращения расстояния

между инвертором и двигателем. Чем выше несущая частота, тем больше ток утечки. Ток утечки может быть уменьшен путем сокращения несущей частоты. Однако несущая частота уменьшила, может привести к

увеличение моторного шума. Обратите внимание на то, что дополнительная установка реактора является также эффективным методом решить проблему тока утечки.

Ток утечки может увеличиться с увеличением тока в цепи. Поэтому, когда моторное питание выше, соответствующий ток утечки будет выше также.

2) Факторы создания тока утечки между кабелями и его решениями:

Существует распределенная емкость между выходными кабелями инвертора. Если текущие передающие строки имеют высшую гармонику, она может вызвать резонанс и таким образом привести к току утечки. Если тепловое реле используется, оно может генерировать ошибочное действие.

Решение состоит в том, чтобы уменьшить несущую частоту или выходной реактор установки. Рекомендуется, чтобы тепловое реле не должно быть установлено перед двигателем при использовании инвертора, и что электронный по текущей функции защиты инвертора буду использоваться вместо этого.

6-3-6. Меры предосторожности при Установке ввода EMC фильтруют во входном конце источника питания

1)
Примечание: при использовании инвертора следуйте за его номинальными значениями строго. Так как фильтр принадлежит Классификации I, электрические устройства, металлический корпус фильтра и металлическая земля корпуса установки должны быть хорошо заземлены в большой площади и иметь хорошую непрерывность проводимости, иначе может быть опасность удара током, и эффект EMC может быть значительно затронут. Через тест EMC найдено, что наземный конец фильтра и конец PE инвертора должны быть подключены к тому же общедоступному наземному концу, иначе эффект EMC может быть значительно затронут.

2)
Фильтр должен быть установлен в месте близко к входному концу источника питания как можно больше.
Поиск и устранение неисправностей главы 7

Нет.

Отказ

код

Тип отказа

Возможные причины

Решения

8

E.oU2

Повышенное напряжение при замедлении

1.
Замедленный слишком быстро

2.
Большая инерция загрузки

3.
Входное напряжение является аварийным

1.
Время торможения увеличения

2.
Увеличение тормозящих компонентов потребления энергии

3.
Проверьте входную мощность

9

E.oU3

Постоянная скорость повышенного напряжения

1.
Входное напряжение имеет аварийные изменения

2.
Большая инерция загрузки

1.
Установите входной реактор

2.
Добавьте подходящие компоненты торможения

10

E.LU

Дисплей Завершения работы пониженного напряжения шины

1.
Напряжение сети является низким

2.
Параметры установлены неправильно

3.
Подсказка завершения работы

1.
Проверьте питание ввода электросети

2.
Проверьте, корректны ли параметры

11

E.oL1

Моторная перегрузка

1.
Напряжение сети является слишком низким

2.
Моторный номинальный ток установлен неправильно

3.
Моторная загрузка останова или мутации является слишком большой

4.
Большой автомобиль Mara

1.
Проверьте напряжение сети

2.
Сбросьте оцененный моторный ток

3.
Проверьте загрузку и скорректируйте повышение крутящего момента

4.
Выберите соответствующий двигатель

12

E.oL2

Перегрузка инвертора

1.
Ускоренный слишком быстро

2.
Перезапустите двигатель, который вращается

3.
Напряжение сети является слишком низким

4.
Перегрузка

1.
Ускоряющее время увеличения

2.
Избегите перезапускать в состоянии остановки

3.
Проверьте напряжение сети

4.
Выберите инвертор с большим питанием

16

E.oH2

Перегрев модуля инвертора

1.
Мгновенный сверхток инвертора

2.
Трехфазный вывод является межфазой или закороченный для основания

3.
Блокирование вентиляционного канала или повреждение

4.
Температура окружающей среды слишком высока

5.
Провода или плагины инструментальной панели выпущены

6.
Вспомогательное питание повреждено, инвертор является пониженным напряжением

7.
Сквозной из моста модуля питания

8.
Панель управления

1.
Посмотрите решения на сверхтоке

2.
Перемонтаж

3.
Уберите или замените вентиляционный канал

4.
Уменьшите температуру окружающей среды

5.
Проверьте и снова соединитесь

6.
Ищите сервис

7.
Ищите сервис

8.
Ищите сервис

Нет.

Отказ

код

Тип отказа

Возможные причины

Решения

аварийный

17

E.SET

Внешний отказ

Внешний отказ ввел termina действие

Проверьте ввод внешнего устройства

18

E.CE

Коммуникация

отказ

1.
Скорость в бодах установлена неправильно

2.
Ошибка последовательной передачи

3.
Коммуникация продлила разрушение

1.
Установите соответствующую скорость в бодах

2.
Нажмите кнопку остановки, чтобы сбросить, и искать для сервиса 3 проводных соединения Проверки интерфейса связи

19

E.oCC

Текущий отказ схемы обнаружения

1.
Плохая связь коннектора панели управления

2.
Повреждение дополнительного питания

3.
Повреждение устройства Hall

4.
Схема усиления является аварийной

1.
Проверьте провод коннектора и переразъема

2.
Ищите сервис

3.
Ищите сервис

4.
Ищите сервис

20

E.TE

параметр otor автоматический отказ unning

1.
Полная самка двигателя: не соответствуют с мощностью инвертора

2.
Расчетные моторные параметры установлены неправильно

3.
Изученные параметры отличаются от стандартных параметров.

4. Тайм-аут Auto-tunning

1.
Замените модель инвертора

2.
Установите оцененные параметры согласно моторной шильде

3.
Выполните двигатель без загрузки, повторно идентифицируйте

4.
Проверьте моторное проводное соединение и установку параметра

21

E.EEP

Чтение EEPROM и отказ записи

1.
Читайте и ошибка при записи параметров управления

2.
Повреждение EEPROM

1.
Нажмите кнопку остановки, чтобы сбросить, и искать сервис

2.
Ищите сервис

22

E.PId

Отказ разъединения обратной связи PID

1.
Разъединение обратной связи PID

2.
Источник обратной связи PID исчез

1.
Проверьте строку сигнала обратной связи PID

2.
Проверьте источник обратной связи PID

Установка главы 8 и запасная схема

8-1. Операционная среда

(1)
Температура окружающей среды-10 °C к 40 °C.

(2)
Предотвратите электромагнитные помехи, и далеко от источников помех.

(3)
Предотвратите вход капелек, пара, пыли, грязи, линта и металлического мелкого порошка.

(4)
Предотвратите вход нефти, соленых и коррозийных газов.

(5)
Избегите вибрации.

(6)
Избегите высокой температуры и влажности или воздействия дождя, влажностью должен быть меньше чем 90%-й RH (несжатие).

(7)
Никогда не используйте в опасной среде легковоспламеняющегося, горючего, взрывчатого газа, жидкости или тела.

8-2. Направление установки andSpace

Инвертор должен быть установлен в комнате, где это хорошо вентилируется, стена - смонтированная установка должна быть принята, и инвертор должен сохранить достаточно пространства вокруг смежных пунктов или экрана (стена). Как показано ниже числа:
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8-3. Монтажная схема

Проводное соединение инвертора разделено на две части главной цепи и схемы управления. Пользователь должен правильно соединиться в соответствии со схемой проводного соединения как показано в следующем числе.
[image: image26.png]f‘j—l

R ——0 o004
§ ——o0 o504
[ Ve N

R

$
T
S

Main circy lhB P

PI130

inverter





[image: image27.png]Control circuit 483
communicatign

DIl input term pals"\‘ DIL port
DI2 input termipalg | d
input termi si Lo 12 JP
DI5 input termipals |
¢ DI3
IDI4 input termipals! |
- >=¢ DI4
DI5 input termipals |
o9 DI5 J [
. RjZlex— )] B
= COM I v GM')J
Analog output
PLC 23 010 10V/0to
+24V &= 0Ol Jp] 20mA
+Z4F\)LC0VI
C
\_()é Mo
) Signal output
+10V . MCM
IPZ
TA

-

IPS —
D 1 il >Relay output

Lg





8-4. Терминал главной цепи

8-4-1. Терминал главной цепи PI130
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8-4-2. Функциональное описание терминалов

Терминалы

Имя

Описание

R, S, T

Инвертор ввел терминалы

Точка подключения источника питания входа переменного тока, однофазных подключений к R, T

Клеммы заземления

Клеммы заземления

P, RB

Терминалы тормозного резистора

Соединитесь с тормозным резистором

U, V, W

Выходные клеммы инвертора

Соединитесь с трехфазным двигателем

8-5. Терминалы схемы управления

8-5-1. Описание терминалов схемы управления

Категория

Символ

Имя

Функция

О,
Вывод +10V источник питания, максимальный выходной ток: 10mA

+10V,

Внешние +10

Обычно это используется в качестве источника питания

b
z
о
Он
GND

Питание

внешний потенциометр, диапазон сопротивления потенциометра:

1Ш к 5Ш.
+24V-,

COM

Источник питания External+24V

Вывод +24V источник питания, обычно это используется в качестве источника питания цифрового ввода и выходных клемм и внешнего датчика.

Максимальный выходной ток: 200mA

PLC

Внешнее питание ввело терминал

Когда внешний сигнал используется для управления, отключите перемычки JP1, PLC должен быть подключен к внешнему источнику питания, и к +24V (значение по умолчанию).

E
.6

AIK

COM

Терминал 1 аналогового входа

1. Входной диапазон: (DC 0 В к 10V/0 к 20mA), зависит от выбранной перемычки JP2 на панели управления.

2. Входное сопротивление: 22k0 с входным напряжением, 5000 с текущим вводом.

о
Й
<
AI2,

COM

Терминал 2 аналогового входа

1. Входной диапазон: (DC 0 В к 10V/0 к 20mA), зависит от выбранной перемычки JP3 на панели управления.

2. Входное сопротивление: 22k0 с входным напряжением, 5000 с текущим вводом.

Цифровой вход

DI1 К DI5

Многофункциональные цифровые терминалы (1 - 5)

1.
Изоляция оптрона, совместимая с биполярным входом

2.
Входное сопротивление: 2.4k0

3.
Диапазон напряжений уровня ввел: 9 В к 30 В, зависит от выбора перемычки JP1 на панели управления.

Аналог

вывод

AO1,

COM

Терминалы аналогового выхода 1

Выбранная перемычка JP4 на панели управления определяет выходное напряжение или текущую производительность. Диапазон выходного напряжения: 0V к 10 В, диапазон выходного тока: 0mA к 20mA

Цифровой

вывод

MO1,

MCM

Выходной сигнал 1

Вывод Открывает сигнал MO1 Collector, общий терминал является MCM.

Диапазон выходного напряжения: от 0 до 24 В, диапазон выходного тока: 0 к 50mA

Реле

вывод

TA/Тг¦йт/TC

Выходной сигнал 2

Релейный вывод, TA обычно открывается, нормально замкнутый TB, общий терминал TC, функция вывода определена установкой F2.03. Свяжитесь со способностью: 7A/AC250V

8-5-2. Расположение терминалов схемы управления

1. Терминал схемы управления платой PI130MCB

\ / \ / \ / \/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/
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8-6. Проводное соединение Мер предосторожности:

Ж U, V, конец вывода W инвертора не может установить фазу совершенствующийся конденсатор или RC абсорбирующее устройство. Входная мощность инвертора должна быть отключена при замене двигателя

Ж Не позволяйте металлическим микросхемам или соединяйте концы проводом во внутреннюю часть инвертор при проводном соединении, иначе который может вызвать неправильное функционирование к инвертору.

Ж Двигатель разъединения или источник питания промышленной частоты переключателя только, когда остановки инвертора выведены

Ж Для уменьшения эффектов электромагнитного interference^, рекомендуется это, устройство поглощения скачка должно быть установлено дополнительно, когда электромагнитный контактор и реле будут ближе от инвертора.

Ж Строки внешнего управления инвертора должны принять устройство изоляции или экранированный провод.

Ж В дополнение к экранированию, проводное соединение входного сигнала команды должно также быть выровнено отдельно, лучше избегать проводного соединения главной цепи.

Ж Если несущая частота составляет меньше чем 3 кГц, максимальное расстояние между инвертором и двигателем должно быть в 50 метрах; если несущая частота больше, чем 4 кГц, расстояние должно быть уменьшено соответственно, лучше класть проводное соединение в металлической трубе.

Ж Когда инвертор дополнительно оборудован периферийными устройствами (фильтр, реактор, и т.д.), во-первых измерьте его сопротивление изоляции для основания при помощи мегомметра на 1 000 вольт, чтобы гарантировать, что измеренное значение является не менее чем 4 megohms.

Ж Когда инвертор должен часто запускаться, непосредственно не выключайте питание, только терминал управления или клавиатура или команда эксплуатации RS485 могут использоваться для управления запустить/остановить эксплуатацией, во избежание повреждения выпрямительного моста.

Ж Не подключайте питание входа переменного тока к выходным клеммам инвертора (U, V, W).

Ж Для предотвращения возникновения несчастного случая клемма заземления (Ф) должна быть заземлена твердо (сопротивление заземления должно составить меньше чем 10 Ом), иначе ток утечки произойдет.

Ж Спецификации на проводах, используемых проводным соединением главной цепи, должны выполнить соответствующие положения Национального Электрического кодекса.

Ж Мощность двигателя должна быть равна или меньше, чем мощность инвертора.

8-7. Запасная Схема

Когда инвертор произойдет отказ или прохождение, которое вызовет большую потерю времени простоя или других неожиданных отказов. Во избежание этого случая от случая дополнительно установите запасную схему для обеспечивания безопасности.

Примечание: характеристики запасной схемы должны быть подтверждены и протестированы заранее, и ее промышленная частота должна быть в соответствии с последовательностью фаз инвертора.
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Техобслуживание и ремонт главы 9 9-1. Контроль и обслуживание
Во время нормальной эксплуатации инвертора, в дополнение к стандартным проверкам, требуются обычные проверки (например, перестройка или указанный интервал, и интервал не должен превышать 6 месяцев), обратитесь к следующей таблице для реализации превентивных мер.

Проверьте дату

Проверить

Проверьте пункты

Проверьте, чтобы быть

Метод

Критерий

Подпрограмма

Обычный

Точки

договорились!

V

Младший
Зл
СЛ
Q
LED/OLED

дисплей

Является ли дисплей аварийным или нет

Визуально

проверить

Согласно состоянию использования

V

V

s a
; g ro О к
О;> ■> О со
Вентилятор

Существуют ли аварийный шум или вибрация или нет

Визуально

и

слышимо

проверить

Нет аварийный

V

тз
о
PQ
Окружение

условия

Температура, влажность, пыль и вредные газы

Визуально

проверить

с

обоняние

и

чувство

Согласно разделу 2-1

V

Й
11 й С а 9
й
Напряжение

Вводы, выходное напряжение является аварийным

Протестируйте R,

S, T и U, V, W терминалы

Согласно

стандарт

спецификации

V

1
■
Ь
0
■
й
1
В целом

Ли

они

явление свободных креплений, перегревания, разряда, большого количества пыли или блокированного вентиляционного канала существует или нет

Визуально проверьте, напрягитесь и уберите

Нет аварийный

Электролитический

емкость

Является ли вид аварийным или нет

Визуально

проверить

Нет аварийный

Провод

проводящий

строка

Свободны ли они или нет

Визуально

проверить

Нет аварийный

Терминалы

Если винты или болты свободны или нет

Напрячься

Нет аварийный

"V" означает стандартную или обычную проверку быть необходимой

Не демонтируйте или встряхивайте устройство бесплатно во время проверки, и никогда не отключайте коннекторы, иначе система не будет работать или введет в состояние отказа и приведет к отказу компонента или даже повредит к основному устройству коммутации, такому как модуль IGBT.

Различные инструменты могут прийти к различным измерительным результатам при измерении. Рекомендуется, чтобы вольтметр указателя должен использоваться для измерения входного напряжения, вольтметра выпрямителя для выходного напряжения, токоизмерительных клещей для входного тока и выходного тока и электрического ваттметра для питания.

9-2. Части для обычной замены

Для обеспечения надежной эксплуатации инвертора, в дополнение к обычному уходу и обслуживанию, некоторые внутренние механические части износа (включая охлаждающий вентилятор, фильтруя конденсатор главной цепи для аккумулирования энергии и обмена и печатной платы) должны регулярно заменяться. Использование и замена для таких частей должны следовать условиям ниже таблицы, также зависеть от определенной среды приложения, загрузки и текущего статуса инвертора.

Название частей
Стандартное время жизни
Охлаждающий вентилятор

1 - 3 года

Конденсатор фильтра

4 - 5 лет

Печатная плата

5 - 8 лет

9-3. Устройство хранения данных

Следующие меры должны быть приняты, если инвертор сразу не помещен в использование (временное или долгосрочное устройство хранения данных) после покупки:

Ж Это должно быть сохранено на хорошо вентилируемом сайте без ослабления, пыли или металлической пыли, и температура окружающей среды выполняет диапазон, предусмотренный стандартной спецификацией

Ж Если время, когда инвертор обойден, превышает один год, тест заряда должен быть сделан, чтобы возобновить производительность конденсатора фильтрации главной цепи. При зарядке стабилизатор напряжения может использоваться для медленного повышения входного напряжения инвертора до расчетного входного напряжения, заряжающееся время составляет 1 - 2 часа или больше. Вышеупомянутый тест должен выполняться, по крайней мере, один раз в год.

Ж Напряжение противостоит тесту, не может быть произвольно реализован, это уменьшит жизнь инвертора. Испытание изоляции может быть сделано с мегомметром на 500 вольт перед использованием, сопротивление изоляции не должно быть меньше, чем 4MQ.

9-4. Измерение и чтения

Ж Если общий инструмент будет использоваться для измерения текущий, неустойчивость будет существовать для тока на входном терминале. обычно, отклонение составляет не больше чем 10%, который нормален. Если отклонение превышает 30%, сообщите исходному производителю для замены выпрямительного моста или проверки, если отклонение трехфазного входного напряжения выше 5 В или нет.

Если общий мультиметр используется для измерения трехфазного выходного напряжения, чтение не точно из-за интерференции несущей частоты, и это только для ссылки.
Гарантия главы 10

Гарантия этого продукта следует следующим условиям:

1.
Гарантия, что обязательства должны быть beared производителем:

1-1. Для использования дома (подвергают дате отгрузки),

Ж Возмещение, замена и восстановление гарантируются в течение одного (1) месяца после отгрузки.

Ж Замена и восстановление гарантируются в течение трех (3) месяцев после отгрузки.

Ж Восстановление гарантируется в течение двенадцати (12) месяцев после отгрузки. 1-2. Для использования в за границей (исключая внутренний), восстановление гарантируется в месте покупки в течение шести (6) месяцев после отгрузки

2.
Каждый раз, когда и везде, где Вы используете наш бренд продуктов, можно наслаждаться заплаченным сервисом для жизни.

3. Наши дистрибьюторы, производители и агентства по всей стране могут предоставить послепродажную услугу этого продукта, условия сервиса:

3-1. Услуга контроля предоставлена локально в инспекционном стандарте уровня 3. 3-2. Все сервисы должны выполнить связанные положения и условия послепродажного обслуживания, утвердил по theagency соглашению между Powtran и дистрибьюторами.

3-3. Можно требовать заплаченное послепродажное обслуживание от дистрибьюторов или агентств Powtran (действительно ли в гарантийном сроке).

4.
Мы только переносим вышеупомянутые условия 1-1 или 1-2 в большинстве относительно к ответственности

качество продуктов или инциденты. если пользователям нужно больше гарантии ответственности, запросите страховую компанию заранее для обеспечения собственной безопасности свойства.

5.
Гарантийный срок этого продукта является одним годом с даты отгрузки.

6.
Отказ, вызванный следующими причинами, будет даже во время гарантийного срока, их восстановление будет заряжено также:

6-1. Неправильная эксплуатация (подвергают руководству пользователя), или несанкционированное восстановление или реконструкция.

6-2. Непосле стандартной спецификации для использования инвертора.

6-3. Отбрасывание или неподходящий перенос после покупки.

6-4. Старение или отказ, вызванный неблагоприятным экологическим.

6-5. Ущерб нанесен землетрясением, огнем, ветром и водными бедствиями, молнией, аварийным напряжением или othernatural бедствиями и сопровождаемыми бедствиями. 6-6. Повреждение во время транспорта (Примечание: вид транспорта определен клиентом, эта компания, может помочь клиенту передавать товары).

6-7. Бренд, товарный знак, порядковый номер, шильда, маркированная производителем, повреждены или неразборчивы.

6-8. Полные деньги для этого продукта не заплатились согласно соглашению о покупке

6-9. О фактической ситуации для установки, проводного соединения, эксплуатации, обслуживания или otheruses нельзя было объективно сообщить сервисному отделу этой компании.

7.
Возмещение, замена или восстановление только могут быть выполнены после того, как дефектный продукт возвращен в эту компанию, и ее ответственная сторона подтверждена. Протокол связи приложения I RS485 I-l. Введение
Серийный инвертор PI130 обеспечивает интерфейс связи RS232/RS485, международный стандарт использования протокол связи MODBUS для коммуникации "главный-подчиненный". Пользователь может использовать PC/PLC для управления главным компьютером и т.д., чтобы достигнуть централизованного управления (устанавливающий рабочую частоту команды управления инвертора, изменив соответствующие функциональные параметры кода, контролируя операционное состояние инвертора и сообщение об отказе) для встречи определенных требований к приложению.

I-2. Детали

1.
Содержание протокола

Этот протокол последовательной передачи данных определяет информацию о передаче и формат использования в последовательной коммуникации Включая: ведущее устройство, опрашивающее (или широковещательная передача) формат; основной метод кодирования и содержание включая: функциональный код действия, передавая данные и проверку ошибок. Ответ ведомого устройства также принимает ту же структуру и содержание включая: подтверждение действия, возвращая данные и проверку ошибок и т.д. Если ведомое устройство произойдет ошибка, в то время как это получает информацию или не может закончить действие, потребованное ведущим устройством, это отправит один сигнал отказа освоить как ответ.

2.
Метод приложения

Инвертор будет подключен в “Одно-основную Мультиведомую” сеть управления PC/PLC с шиной RS232/RS485.

3.
Структура шины

(1)
Интерфейсный режим: аппаратный интерфейс RS232/RS485

(2)
Режим передачи

Асинхронный ряд и полудуплексный режим передачи. Для ведущего устройства и ведомого устройства, только один из них может отправить данные и, другое единственное получает данные в то же время. В последовательной асинхронной передаче данные отосланы кадр кадром в форме сообщения

(3)
Топологическая структура

Одно-основная и мультиведомая система. Диапазон установки ведомого адреса 1 - 247, и 0 относится к адресу широковещательной передачи. Адрес ведомого устройства для сети должен быть исключительным. Как показано ниже:
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Примечание: becasue терминальные резисторы разработаны на панели управления, 485 коммуникаций, не требуется для соединения резисторов внешнего терминала.

4.
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Описание протокола

Серийный протокол связи PI 130 инвертора является асинхронным последовательным протоколом связи "главный-подчиненный" в сети, только одно оборудование (ведущее устройство) может создать протокол (известный как “Запрос/Команда”). Другое оборудование (славянский e) только может ответ ''Запрос/Команда'' ведущего устройства путем обеспечения данных или выполнять соответствующее действие согласно "Запросу/Команде" ведущего устройства. Здесь, ведущее устройство обращается к Компьютеру персонала (PC), устройству управления производственным процессом или контроллеру с программируемой логикой (PLC), и т.д. и ведомое устройство относится к инвертору PI130. Ведущее устройство может связаться с отдельным ведомым устройством, также отправить широковещательную информацию во все более низкие ведомые устройства. Для единственного "Запроса/Команды" ведущего устройства ведомое устройство возвратит сигнал (который является ответом) ведущему устройству; для широковещательной информации, отправленной ведущим устройством, ведомому устройству не нужен к обратной связи ответ ведущему устройству.

5.
Структура передаваемых данных

Формат передаваемых данных протокола MODBUS Инвертора серии PI130 разделен на RTU (модуль удаленного терминала) режим

и ASCII (американский Стандартный кодекс для получения информации Международный Обмен) режим.

(1) В режиме RTU каждый формат байта следующие: в режиме RTU сообщения отправлены в тихом интервале по крайней мере 3,5 символов. Под сетевой скоростью в бодах существуют разнообразные символьные интервалы, которая является самой легкой реализованный (как показано в рисунке T1-T2-T3-T4). Первое переданное поле является адресом устройства. Допустимые символы для передачи шестнадцатеричные 0... 9, A... F. Сетевые устройства постоянно контролируют сетевую шину, включая во время тихих интервалов. Когда первое поле (поле адреса) получено, каждое устройство декодирует его, чтобы узнать, отправлено ли это в их собственное. После последнего переданного символа тихий интервал по крайней мере 3,5 символов отмечает конец сообщения. Новое сообщение может начаться после этого тихого интервала. Весь кадр сообщения должен быть передан как непрерывный поток. Если тихий интервал больше чем 1,5 символов произойдет то перед завершением кадра приемное устройство будет сбрасывать неполное сообщение и предполагать что следующий байт

будет поле адреса нового сообщения. Точно так же, если новое сообщение начнется ранее, чем интервал 3,5 символов после предыдущего сообщения, приемное устройство рассмотрит его как продолжение предыдущего сообщения. Это приведет к ошибке, потому что значение в заключительном поле CRC не является правильным.

Формат кадра RTU:

Заголовок кадра START

T1-T2-T3-T4 (время передачи 3,5 байтов)

Ведомое поле адреса ADDR

Адрес: от 0 до 247 (десятичных чисел) (0 широковещательный адрес),

Функциональное поле CMD

03H: считайте ведомые параметры; 06H: запишите ведомые параметры

Поле данных DATA (N-1)... DATA (0)

2*N байты данных, часть является основным содержанием коммуникаций, но также и ядром обмена данными во время передачи.

CRC младший разряд CHK -

Значение обнаружения: контрольная сумма CRC (16 битов)

CRC старший разряд CHK -

Заключительная часть кадра

T1-T2-T3-T4 (время передачи 3,5 байтов)

(2) В режиме ASCII каждый формат байта следующие:

В режиме ASCII заголовок кадра ":" ("0x3A"), хвост кадра по умолчанию является "CRLF" ("0x0D" "0x0A"). В режиме ASCII, в дополнение к заголовку и трейлеру, остальная часть всех байтов данных отправлена в коде ASCII, во-первых отправила высокие 4 байта, и затем отправьте низкие 4 байта. В режиме ASCII длина данных составляет восемь байтов. Для к 'F', принят прописной код ASCII. В этой точке данные принимают четность LRC, четность покрывает адрес и данные ведомого устройства. Сумма четности равна дополнению символьной суммы (отбросьте бит переноса) всех данных, которые будут проверены.

Структура стандарта кадра ASCII:

ЗАПУСТИТЬ

V (0x3A)
Адрес привет

Адрес:8-bit адреса состоит из 2 кодов ASCII

Адрес Lo

Функция привет

Функциональный код: 8-разрядный адрес состоит из 2 кодов ASCII

Функция Lo

ДАННЫЕ (N-1) ДАННЫЕ (0)

Содержание данных: nx8-разрядные данные состоят из 2n комбинации кода ASCII

n <= 16, максимальные 32 кода ASCII

LRC CHK привет

Контрольный код LRC: 8-разрядный контрольный код состоит из 2 кодов ASCII

LRC CHK Lo

END привет

Разделитель: END привет = CR (0x0D), END Lo = LF (0x0A)

CMD (Команда) и DATA (Описание слова данных) код команды: 03H, считайте слова N (Word) (до 16 слов могут быть считаны), такие как: начальный адрес 0001 инвертора с ведомым адресом 01, которые постоянно читают 2 последовательных сообщения ведущей команды RTU.

ЗАПУСТИТЬ

T1-T2-T3-T4

ADDR

01H

CMD

03H

Старший разряд начального адреса

F0H

Младший разряд начального адреса

01H

Старший разряд числа данных

00H

Младший разряд числа данных

02H

CRC младший разряд CHK

CRC значения CHK должен быть вычислен

CRC старший разряд CHK

КОНЕЦ

T1-T2-T3-T4

Ведомое устройство RTU отвечающая информация

F9.05 установлен в 0: (недавно добавленный нестандартный протокол MODBUS)
ЗАПУСТИТЬ

T1-T2-T3-T4

ADDR

01H

CMD

03H

Младший разряд числа байта

00H

Старший разряд числа байта

04H

Адрес данных 0001-й старший разряд

13-й

Адрес данных 0001-й младший разряд

88-й

Адрес данных 0002-й старший разряд

00H

Адрес данных 0002-й младший разряд

00H

CRC младший разряд CHK

CRC значения CHK должен быть вычислен

CRC старший разряд CHK

КОНЕЦ

T1-T2-T3-T4

Когда F9.05 установлен в 1:

ЗАПУСТИТЬ

T1-T2-T3-T4

ADDR

01H

CMD

03H

Число байта

04H

Адрес данных 0001-й старший разряд

13-й

Адрес данных 0001-й младший разряд

88-й

Адрес данных 0002-й старший разряд

00H

Адрес данных 0002-й младший разряд

00H

CRC младший разряд CHK

CRC значения CHK должен быть вычислен

CRC старший разряд CHK

КОНЕЦ

T1-T2-T3-T4

Ведущая информация о команде ASCII

ЗАПУСТИТЬ

v

ADDR

‘0’

‘1’

CMD

‘0’

‘3’

Начальный адрес высоко -

‘0’

порядок

‘0’

Начальный адрес низко -

‘0’

порядок

‘4’

Число данных высоко -

‘0’

порядок

‘0’

Число данных низко -

‘0’

порядок

‘2’

LRC CHK привет

‘F’

LRC CHK Lo

‘6’

END привет

CR

END Lo

LF

Ведомое устройство ASCII отвечающая информация

ЗАПУСТИТЬ

‘:’

ADDR

‘0’

‘1’

CMD

‘0’

‘3’

Число байта

‘0’

‘4’

0004-й адрес данных

‘1’

старший разряд

‘3’

0004-й адрес данных

‘8’

младший разряд

‘8’

0005-й адрес данных

‘1’

старший разряд

‘3’

0005-й адрес данных

‘8’

младший разряд

‘8’

LRC CHK привет

‘C’

LRC CHK Lo

‘2’

END привет

CR

END Lo

LF

Режим проверки четности - режим CRC: CRC (Контроль с помощью циклического избыточного кода)

Используйте формат кадра RTU, сообщение включает поле проверки на ошибки на основе метода CRC. Поле CRC проверяет целое содержание сообщения. Поле CRC имеет два байта, содержащие 16-разрядное двоичное значение. Значение CRC, вычисленное устройством передачи, будет добавлено в к сообщению. Приемное устройство повторно вычисляет значение полученного CRC и сравнивает расчетное значение с фактическим значением полученного поля CRC, если два значения не равны, то существует ошибка в передаче.

CRC во-первых хранит OxFFFF и затем призывает, чтобы процесс имел дело с последовательными восьмиразрядными байтами в сообщении и значении текущего регистра. Только 8-разрядные данные в каждом символе допустимы к CRC, начальному биту и стоповому биту, и бит четности недопустим. Во время поколения CRC каждый восьмиразрядный символ является исключающим ИЛИ (XOR) с содержанием регистра отдельно, результат перемещается в направление младшего значащего бита (LSB), и старший значащий бит (MSB) заполнен 0. LSB будет взят для обнаружения, если LSB будет равняться 1, регистр будет XOR с предварительно установленным значением отдельно, если LSB будет 0, то никакой XOR не происходит. Целый процесс повторен восемь раз. После того, как последний (восьмой) бит завершен, следующее

восьмиразрядный байт будет XOR с текущей стоимостью регистра отдельно снова. Окончательное значение регистра является значением CRC, что все байты сообщения были применены.

Когда CRC добавлен к сообщению, младший байт добавляется во-первых, сопровождается высоким байтом. CRC простые функции следующие:

интервал без знака crc_chk_value (символ без знака *data_value, символьная длина без знака)

{

интервал без знака crc_value=0xFFFF;

интервал i;

в то время как (длина-)

{
crc_valueA = *data_value ++; для (i=0; я <8; я ++)

{
если (crc_value&0x0001)

{
c r c _ v l u e = (c r c _ v лютеций e>> 1) A0xa001;

}

еще

crc_value=crc_value>> 1;

}

}

}

возвратитесь (crc_value);

}
Определение адреса параметра связи

Раздел о коммуникационном контенте, он используется для управления эксплуатацией, состоянием и связанными установками параметров инвертора. Считайте и запишите параметры функционального кода (Некоторый функциональный код не изменен, только для использования производителя или контролирующий): правила маркировки функции кодируют адрес параметров:

Число группы и номер метки функционального кода используются для указания на адрес параметра:

Высокий байт: F0 к FB (F группа), A0 к AF (E группа), B0 к BF (B группа), C0 к C7 (Y группа), 70 к 7F (d группа), младший байт: 00 к FF

Например: адрес F3.01 указывает на F301;

Параметры Note: L0 группы: ни чтение, ни изменение; d параметры группы: только читайте, не изменитесь.

Некоторые параметры не могут быть изменены во время эксплуатации, но некоторые параметры не могут быть изменены независимо от инвертора, находится в какой состояние. При изменении функциональных параметров кода обратите внимание на объем, модули и относительные инструкции относительно параметра.

Кроме того, из-за EEPROM часто сохранен, он уменьшит жизнь EEPROM, поэтому под режимом связи, некоторый функциональный код не должен быть сохранен, и Вы просто изменяете значение RAM.

Если параметры группы F должны достигнуть функции, пока изменяются, старший разряд F функционального кода адресуют к 0. Если параметры группы E должны достигнуть функции, пока изменяются, старший разряд F функционального кода адресуют к 4. Соответствующие функциональные адреса кода обозначены ниже: высокий байт: 00 к 0F (F группа), 40 к 4F (E группа), 50 к 5F (B группа), 60 - 67 (Y группа), низкий byte:00 к FF

Например:

Функциональный код F3.01 не может быть сохранен в EEPROM, адрес, указывает как 0301; функционируйте кодируют E3.05, не может быть сохранен в EEPROM, адрес указывает как 4 305; адрес указывает, что только записи RAM могут делаться, и чтение не может быть сделано при чтении, это - недопустимый адрес. Для всех параметров можно также использовать код команды 07H для достижения функции.

Раздел параметров остановки/Выполнения:

Адрес параметра

Описание параметра

1000-й

Коммуникация установила значение (-10000 к 10 000) (Десятичное число)

1001-й

Заданная скорость

1002-й

Напряжение на шине

1003-й

Выходное напряжение

1004-й

Выходной ток

1005-й

Выходная мощность

1006-й

Выходной крутящий момент

1007-й

Рабочая скорость

1008-й

Терминальный ввод отмечает состояние

1009-й

Терминальный вывод отмечает состояние

100 А-ч

Аналоговое значение AI1

100BH

Аналоговое значение AI2

100 центалов

Зарезервированный

100DH

Зарезервированный

100 хартрей

Зарезервированный

100FH

Зарезервированный

1010-й

Значение устанавливающего PID

1011-й

Значение обратной связи PID

1012-й

Текущий этап многоскоростного PLC

1013-й

Зарезервированный

1014-й

Зарезервированный

1015-й

Направление крутящего момента (0: передайте, 1: Реверс)

1016-й

Код устройства

Значение набора является процентом относительного значения, 10000 соответствует 100,00%,-10000 соответствует-100.00%.

Для данных размерности частоты это - процент максимального вывода

частота (F0.08); для данных размерности крутящего момента процент является F5.07 (верхний крутящий момент

ограничьте цифровую установку).

Команда Control введена к инвертору: (только для записи)

Адрес командного слова

Функция команды

2000-й

0001-й: Передайте выполненный

0002-й: Реверс выполнен

0003-й: передайте бег трусцой

0004-й: обратный бег трусцой

0005-й: Свободная остановка (чрезвычайная остановка)

0006-й: Остановиться

0007-й: Отказ сброшен

0008-й: остановка бега трусцой

Инвертор считал состояние: (только для чтения)

Адрес слова состояния

Функция слова состояния

3000-й

0001-й: Передайте выполнение

Данные по описанию информации о сбое связи (дают сбой код): Сообщение об отказе соединения (дают сбой код): когда ведомое устройство отвечает, функциональное поле кода и адрес отказа используются, чтобы указать, является ли это нормальным (корректным) ответом или ошибка (названный ответом исключения). Если это будет нормальный ответ, ведомое устройство будет отвечать соответствующий функциональный код и адрес данных или подфункционировать код. Если это - ответ исключения, ведомое устройство возвращает код, эквивалентный нормальному

код, но первое положение является логикой 1.

Например: сообщение, отправленное с одного ведущего устройства на одно ведомое устройство, требуется, чтобы читать, ряд функции инвертора кодируют адресные сведения, это произведет следующий функциональный код: 00000011 (шестнадцатеричный 03H), для нормального ответа, ведомое устройство ответит тот же функциональный код. Для ответа исключения это возвращается: 10000011 (шестнадцатеричный 83-й). В дополнение к модификации для функционирования кода для исключения ведомое устройство ответит на байт кода исключения, который определяет причину вхождения исключительных ситуаций.

Когда прикладная программа ведущего устройства получает ответ исключения, типичный процесс обработки должен снова послать сообщение или изменить соответствующую команду отказа.

Таблица исключений MODBUS

Код исключения MODBUS

Кодекс

Имя

Объяснения

01H

Ошибка пароля

Пароль, в который вписывает адрес аутентификации по паролю, отличается от пароля, установленного пользователем (y0.01).

02H

Недопустимый адрес данных

Адрес данных запроса главного компьютера запрещен; конкретный, комбинация адреса регистра и число переданных байтов недопустимы.

03H

Аутентификация

ошибка

Когда контрольный бит CRC формата RTU или контрольный бит LRC формата ASCII в сообщении, отправленном от главным компьютером, будут отличаться от значения, отправленного вспомогательным компьютером, о сообщении ошибки аутентификации сообщат.

04H

Недопустимая функция

Когда полученный функциональный код от главного компьютера является запрещенной эксплуатацией; ведомое устройство в неправильном состоянии может иметь дело с такими запросами также.

05H

Недопустимое значение данных

Когда полученное поле данных включает в запрещенные значения.Примечание: это не означает, что элемент данных регистра, который будет сохранен, включает значение, неожиданное приложением.

06H

Недопустимый

параметр

изменения

В параметре команды записи, отправленном главным компьютером, это включает данные вне объема параметра, или текущее состояние адреса записи не доступно.

07H

Система заблокирована

Когда главный компьютер выполняет чтение или команду записи, если использование установило пароль и разблокировало пароль, это сообщит, что система заблокирована.

08H

Занятое вспомогательное устройство

Инвертор занят (EPPROM сохраняет),

Гарантийная карта

Искренне спасибо покупает продукты Powtran!

Этот продукт передал строгую проверку качества Powtran. Согласно инструкциям этой гарантийной карты, Powtran будет ответственен за бесплатное обслуживание для всех отказов оборудования, вызванных проблемой качества продуктов при нормальной эксплуатации во время гарантийного срока.

Модель продукта:
порядковый номер:

Гарантийный срок:

Дата покупки:
Месяц года
День
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Номер счета-фактуры:
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Форма обратной связи с потребителями отказа инвертора Powtran

Дорогой Клиент: заполните форму ниже в деталях так, чтобы мы могли лучше служить Вам:

Загрузка и ситуация с управлением

Электроэнергия и полюса

Расчетный моторный ток

Частотный диапазон

при нормальной работе

Тип загрузки

□
Вентилятор □Textile машина □Extruder

□
Инжекция PumpD обработала Другую загрузку машинным способом

Скорость

режим управления

□
Клавиатура

□
Терминал

□PID □Host компьютер

Control

метод

□ V/F управляют □ Векторным управлением без PG

Явление отказа

Когда отказ происходит

□
включение питания □start выполняет □in эксплуатацию

□
ускорьтесь □ замедляются

Тип отказа

Аварийный ток

□ E.oC1 ^E. oC2 □E. oC3

Аварийный

напряжение

□ E. oU1 □E.oTO □E.oU □E.LU

Другой отказ дисплея

□ E.oH2 □E.SET □E.EEP □E.PId

Отказ платы

□
никакой дисплей после не включает □smoking после того, как включатся

□
реле платы питания не вытягивает - в

Отказ клавиатуры

□
неправильное функционирование кнопки □parameter не может быть изменено

□
несовершенный дисплей □ неправильное функционирование кнопки

Отказ устройства

□ горел, □ вентилятор не работает, □main реле схемы или контактор не вытягивают - в □ сожженных мощных резисторах

Аварийный вывод

□ никакое выходное напряжение □output дисбаланс напряжения □motor с большими колебаниями □motor несоответствующее питание
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Следующие поля должны быть заполнены агентством по обслуживанию Записи технического обслуживания:

Время на 1 стоун

Полное имя

maintenan ce агентство

Адрес

Почтовый индекс

Maintenanc e оправдательное число

Телефон

Ремонтник

подпись

2-й

время

Полное имя

maintenan ce агентство

Адрес

Почтовый индекс

Maintenanc e оправдательное число

Телефон

Ремонтник

подпись

3-й

время

Полное имя

maintenan ce агентство

Адрес

Почтовый индекс

Maintenanc e оправдательное число

Телефон

Ремонтник

подпись
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Обратная связь информации о продукте

Уважаемый пользователь:

Спасибо за Ваш интерес к и покупка продукты Powtran! Для лучше обслуживания Вас мы хотим быть в состоянии к своевременному, получают Вашу персональную информацию и соответствующую информацию купленных продуктов Powtran, чтобы понять, что Ваши текущие и будущие далее требуют на продукты Powtran, мы ценили бы Вашу ценную обратную связь. Для Вашего удобства посетите наш websiteHttP://www.Powtran.com <http://www.powtran.com/> и затем щелкните по столбцам "Technologies and Services" и "Download" для представления информации об обратной связи.

1)
Загрузите руководства по продукту по обновлению, в которых Вы нуждаетесь

2)
Просмотрите техническую информацию о продуктах, таких как инструкции по эксплуатации, спецификации и функции, FAQ, и т.д.

3)
Случаи приложения доли.

4)
Техническая консультативная и онлайновая обратная связь

5)
Обратная связь продукт и информация о требовании для по электронной почте

6)
Запросите последние продукты и доступ к различным типам гарантии и расширьте дополнительные сервисы

