Установлено: SRO=89%  n(max)= 22000об/мин  измерения проводятся цифровым мультиметром между +24В и Output1 (PWM), и Gnd +DAC (DAC). Осциллограф Owon PDS5022S. Output2(Pin2) не меняется  = 0. +24В и Output2 (Output2).  (M3) = Output1, (M4) = Output2
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Установлена скорость 1000об/мин
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прибор показывает: PWM =12,7В, DAC = 0.4В 
Установлена скорость 15000 об/мин
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прибор показывает: PWM =21,56В, DAC = 5.61В
 исходные те же только поменяны местами (M3) = Output2, (M4) = Output1, при включении шпинделя Output2 = 24В!!!
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Установлена скорость 1000об/мин
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прибор показывает: PWM =12,8В, DAC = 0.4В 
Установлена скорость 15000 об/мин

[image: image6.png]OWON

[€ ) M Pos:

~40.00us

W3MEPEHUE

WcTounnk

Kanaal

16.40u

Kanaal

1.000KHZ.

Kanar2

q =

BbKN

Kanar2

BbK/

K1 5.00u-

K2 5.00my™

M 250us

_~ K1 0.00mu




прибор показывает: PWM =21,56В, DAC = 5.61В
Схема управления скоростью шпинделя
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Вывод: на данной версии платы (синей) регулировку скорости можно осуществлять как сигналом DAC так и сигналом PWM. При использовании сигнала PWM и (M3) = Output2, (M4) = Output1 управление скоростью шпинделя и его включением - полностью гальванически развязано.

Измерение уровня PWM относительно +24В сделано просто для удобства, напряжение может быть любым необходимым (для моего варианта 5В).
